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<g) Optische Scheibe, Antriebsvorrichtung fur eine optische Scheibe und Spurnechfuhrungsverfahren fur eine 
optische Scheibe 

<§) Die Erfindung bezieht sich auf ein optisches Scheibenme- 
dium mit einer Aufzeichnungsspirale, die gebildet ist durch 
abwechselndes VerbindBn von Nutenspuren und Stegspu- 
ren, und das eine Erfassung eines Verbindungspunktes 
zwischen einer Nutenspur und einer Stegspur zuveriassig 
ermoglicht, und auf ein Verfahren zur Spumaclifuhrung bei 
dem opttschen Scheibenmedium sowie auf eine Antriebs- 
vorrichtung fur das optische Scheibenmedium. Ein Teil eines 
tdenthlkationssignalbereichs 1st urn einen vorbestimmten 
Abstand in einer radialen Richtung gegenuber der Mitte 
einer Nut verschoben, wahrend ein anderer Teil des Identhl- 
kationssignalbereichs urn den gleichen Abstand in der 
entgegengesetzten radialen Richtung gegenuber der Mitte 
' der Nut verschoben ist Eine Steg/Nuten-Polaritat eines 
1 Sektors wird bestimmt durch die Polaritat eines Spumach- 
1 fuhrungs-Fehlersignals und die Reihenfolge der Polaritaten 
wahrend der Wiedergabe eines Identrfikationssignals- 
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Die Erfindung betrifft eine optische Scheibe, bei wel- 
cher Signale sowohl in Aufzeichnungsspuren in dtuch 
Fuhrungsnuten gebildeten eingedruckten Bereichen 
und in Aufzeichnungsspuren in vorstehenden Bereichen 
zwischen den Fuhrungsnuten aufgezeichnet sind, em op- 
tisches Scheibengerat und ein Spumachfuhrungsverfah- 
ren fur optische Scheiben. 

AJs ein Datenaufzeichnungsverfahren fur eine wie- 
derschreibbare optische Scheibe mit hoher Kapazkat 
wurde ein Steg/Nuten-Aufzeichnungsverfahren vorge- 
schlagen, bei welchem Daten sowohl in Fuhrungsnuten 
(manchmal durch G bezeichnet) und auf Stegen (manch- 
mal durch L bezeichnet) aufgezeichnet werden, urn die 
Aufzeichnungsdichte zu erhohen. Wenn dieses Verfah- 
ren angewendet wird, kann die Aufzeichnungsdichte er- 
hoht werden, da die Aufzeichnungsspurteilung halbiert 
werden kann im Vergleich zu einer optischen Scheibe, 
welche dieselbe Nutteilung hat, aber bei der dieses Ver- 
fahren nicht angewendet wird. Nuten und Stege konnen 
auch als niedergedriickte Bereiche bzw. vorstehende 
Bereiche bezeichnet werden. 

Als eine herkommliche optische Aufzeichnungsschei- 
be mit Stegen und Nuten ist beispielsweise eine in Fig, 
13 gezeigte optische Scheibe vorgesehen- Sie ist in der 
gepruften japanischen Patentverdffentlichung 63-57859 
beschrieben. Wie in Fig. 13 gezeigt ist, sind Nuten 94 
und Stege 95 gebildet durch FQhrungsnuten, die auf dem 



der Scheibe angeordnet, so daB ihr wesentliches Merk- 
mai darin besteht, fur eine kontinuierliche Datenauf- 
zeichnung und -wiedergabe geeignet zu sein. Wenn eine 
optische Scheibe beispielsweise als eine Videodatei ver- 
5 wendet wird, ist die kontinuierliche Datenaufzeichnung 
und -wiedergabe wesentlich. Jedoch bilden bei einer 
herkommlichen oprischen Scheibe mh StegANuten- 
Aufzeichnung, die in Fig. 13 gezeigt ist, die Stegspuren 
95 und die Nutenspuren 94 getrennte Datenaufzeich- 
io nungsspiralen. Somit wird, wenn die Datenaufzeichnung 
oder -wiedergabe kontinuierlich beispielsweise von den 
Stegspuren 95 zu den Nutenspuren 94 durchgefuhrt 
wird, diese zurnindest in einem Bereich der Scheibe un- 
terbrochen aufgrund des Zugriffs zwischen den Steg- 
spuren 95 und den Nutenspuren 94. Dieselbe Unterbre- 
chung tritt auf, wenn eine kontinuierliche Datenauf- 
zeichnung oder -wiedergabe von den Nutenspuren 94 
zu den Stegspuren 95 stattflndet Urn eine derartige 
Unterbrechung in der Datenaufzeichnung oder -wieder- 
gabe zu vermeiden, ist es erforderlich, einen zusatzli- 
chen Pufferspeicher vorzusehen, welcher jedoch die 
Kosten erhoht Wenn eine optische Scheibe ein Einzel- 
spiralen-Steg/Nuten-Format hat, ist ein solcher zusatzli- 
cher Pufferspeicher nicht erforderlich. 

Bei einer optischen Scheibe mit SS-L/G-Format mufl 
jedoch eine Spurnachfolge-Seryopolaritat bei r jeder 
Umdrehung der Scheibe umgeschaftet werden. Da die 
Erfassung dieses Spurnachfolge-Seryopolaritats-Um- 
schaltpunktes schwierig ist, ist auch die Anwendung des 
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Substrat der Scheibe eingeschrieben sind, und ein Auf- 30 Spurnachfolge-Servorverfahrens schwierig. Aus diesem 
zeichnungsfilrn 91 ist darauf gebildet Aurzeichnungs- Grund hat die optische Scheibe mil dem SS-l/G-For- 
vertiefungen92sindmdemAufzeichnungsfilm91gebil- mat wenige praktische Anwendungen gefunden. Ob- 
det, der sich sowohl auf den Nuten 94 als auch den gleich die Formatierung einer optischen Scheibe mit 
Stegen 95 erstreckt Die Nuten 94 und die Stege 95 dem SS-L/G-Format in der ungepruften japanischen 
bilden jeweils durchgehende Datenaufzeichnungsspu- 35 Patentveroffentlichung 4-38633 und in der ungepruften 



ren. Ein fokussierter lichtpunkt 93 einer Antriebsvor 
richtung fur eine optische Scheibe zurn Durchfuhren 
einer Datenaufzeichnung und -wiedergabe auf diesem 
Aufzeichnungsmedium zeichnet Daten auf oder gibt 
diese wieder, wahrend er eine der Aufzeichnungsspuren 
abtastet Bei einem herkommlichen Steg/-Nuten-Auf- 
zeichnungsformat sind Fuhrungsnuten auf einer Schei- 
be durchgehend Somit bildet jede der Datenaufzeich- 
nungsspuren der Nuten 94 und der Datenaufzeich- 



japanischen Patentveroffentlichung 6-274896, die vor- 
stehend erwahnt sind, offenbart ist, ist nichts iiber ein 
besonderes Verfahren der Erfassung eines Spurnach- 
fuhnmgs-Servopolaritats-Umschaltpunktes offenbart 
40 Um ein Spurnachfuhrungs-Servoverfahren auf eine 
optische Scheibe mit dem SS-L/G-Fonnat anzuwenden, 
ist es erforderlich, die Verbindungspunkte genau zu er- 
fassen, die abwechselnd Nutenspuren und Stegspuren 
verbinden, und eme^purnadafuhrungs-Servopolaritat, 



nungsspuren der Stege 95 eine einzige durchgehende 45 die fur die Spuraachfuhrung einer Nutenspur oder einer 

Aufzeichnungsspirale, Stegspur einzustellen ist, umzuschalten. Beispiele fur 

Ein Steg/Nuten-Format aus einer einzelnen Spirale Verfahren zum Erfassen der Verbindungspunkte, die 

wird nachfolgend beschrieben. abwechselnd Nutenspuren und Stegspuren verbinden, 

Fig. 14 zeigt die Konfiguration einer optischen Schei- sind in der ungepruften japanischen Patentverdffentli- 

be mit einem Format, bei welchem jede Datenaufzeich- 50 chung 6-290465 und der ungepruften japanischen Pa- 



nungsspur von Nuten 94 (nachfolgend auch als Nuten- 
spur bezeichnet) mit einer Lange entsprechend einer 
Umdrehung der Scheibe und jede Aufeeichnungsspur 
von Stegen (nachfolgend auch als Stegspur bezeichnet) 
95 ebenfalls mit einer Lange entsprechend einer Umdre- 
hung der Scheibe abwechselnd verbunden sind, um eine 
Datenaufzeichnungsspirale zu bilden. Ein Beispiel fur 
optische Scheiben mit dem in Fig. 14 gezeigten Format, 
bei welcher Nutenspuren 94 und Stegspuren 95 abwech- 
selnd miteinander verbunden sind, um eine Datenauf- 
zeichnungsspirale zu bilden, ist in der ungepruften japa- 
nischen Patentverdffentlichung 4-38633 sowie in der un- 
gepruften japanischen Patentverdffentlichung 6-274896 
beschrieben. Das Format derartiger optischer Scheiben 
wird hier als das Einzelspiralen-Steg/Nut-Fonnat oder 
SS-L/G-Format bezeichnet 

Bei einer optischen Scheibe mit dem SS-L/G-Fonnat 
sind die Datenaufzeichnungsspuren kontinuierlich auf 



tentverdffentlichung 7-57302 offenbart 

Bei dem in der ungeprilften japanischen Patentverof- 
fentlichung 6-290465 offenbarten Verfahren sind ver- 
tiefte Bereiche und vorstehende Bereiche einer kon- 
55 stamen Frequenz an den Verbindungspunkten zwischen 
Stegspuren und Nutenspuren vorgesehen. Fig. 15 zeigt 
die Ausbildung eines in der vorgenannten Veroffentli- 
chung beschriebenen Aufzeichnungsmediums einer op- 
tischen Scheibe. Bezugnehmend auf Fig. 15 sind die 
60 Verbindungspunkte bei Al, A2, A3, Bl, B2 und so wei- 
ter. Zwischen den Verbindungspunkten, die einander am 
nachsten sind, wird entweder ein Steg oder eine Nut 
fortgesetzt, und Positionsdaten wie eine Spurenadresse 
werden dargestellt durch Wobbelnuten. 
es Bei dem in der ungepruften japanischen Patentverof- 
fentlichung 7-57302 offenbarten Verfahren ist ein fla- 
cher Teil ohne Nuten oder einem vorbestimmten Mu- 
ster von Vertiefungen an den Verbindungspunkten zwi- 
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3 ^hon. entsprechend umgeschaltet werden sollte. Urn dies zu 

schen Nutenspuren and Stegspuren vorg« e hea ? teserforderiich>zw ischendemVeroefung S mu«er 

S 16A und Fig. 16B zeigen die Ausbudung «^ A «_ ^ dej . Verbindimgspmi ktes und dem Veme- 

Sfchn^mediums einer optischen Sche.be die m der ™ ™ ^ ^ Identifika tionsdaten zu umerschei- 

voSuuiten Veroffentlichung bwchneboi ist rung vertiefungsdaten fur den Verbindungs- 

£??6 ATeigt ein Beispiel eines Aachen Teds, der an 5 **una Vertiefungssynchronisation wie- 

^li VeSdungspunkt vorgesehen ist, wahrend purJrt ran ^ ^ kreisfonnige Abhansig- 

STeBeln Seines -«b«i»««Jte|^ SK?S*i. daB gemaB dem Stand der Techruk 

vfrtiefungen zeigt Bei diesem Beispiel nach deraSma « op fcchen Scheibe mit einem Format, bei wel- 

lefTecS ist nichts fiber Posirknsdaten we emer b« ™o P Datenauf2 eichnungsspuren aus mehre- 
S P ur?dre^ 10 renSpmektorenimtememvorfonnatierten^ 

S«l daB entwedereine Nut oder «n Steg zwischen renap Da tenaufzeichnungstea, die ge- 

S Ve^b -Xspunkten auf einer Spirale fortgesetzt J^^* sind> ebe z^erl^ge ^sung e, 

^un .ird die Beschreibung a, einen Fa£gench ? - £££=5 
BtLielsweise ist die Datenaufzeichnung oder -wieder J^^, darste Uen. so eingestellt ware, daB ae nut 

■MM 
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einzufugen, die im wesentlichen dieselbe Breite wie die 
einer Nut haben. 

Fig. 17B zeigt eine herkdmmliche optische Scheibe, 
die in der ungepruften japanischen Patentveroffentli- 
chung 6-176404 beschrieben ist und welche ein Verfah- 
ren verwendet das audi als ein Steg/Nuten- Verfahren 
mit gemeinsamer Adresse bezeichnet wird. Bei diesem 
Verfahren sind Identifikationssignal-Vorvertiefungen 
PP urn die Mitte eines Paares aus einer Nutenspur und 
einer Stegspur, die einander benacbbart sind, angeord- 
net, und dieselben Identifikationssignal-Vorvertiefun- 
gen werden von einer Nutenspur G und einer Stegspur 
L, die einander benachbart sind, geteilt 

Fig. 17C zeigt eine herkdmmliche optische Scheibe, 
die in der ungepruften japanischen Patentveroffentli- 
chung 7-110944 beschrieben ist und welche ein Verfah- 
ren verwendet, das als ein Zeitteilungs-L/G- Verfahren 
mit individueller Adresse bezeichnet wird. Bei diesem 
Verfahren sind individuelle Adressen fur Stegspuren L 
und Nutenspuren G vorgesehen. Die Positionen, an wel- 
chen die Identifikau^nssignal-Voivertiefungen PP fur 
die Stegspuren und die Nutenspuren, die einander be- 
nachbart sind, angeordnet and, sind relativ zueinander 
in einer Richtung parallel zu den Spuren derart verscho- 
ben, daB die Identifikationssignd-Vorvertiefungen ein- 
ander nicht benachbart sind. 

Wenn ein Verfahren zum Vorsehen von Identifika- 
tionssignal-Daten und Daten zum Erfassen ernes Ver- 
bindungspunktes betrachtet wird, sollte die Fehlerfrei- 
heit auch berucksichtigt werden. Fur eine Umschaltung 
einer Spurnachfuhrungspolarittt durch Lesen der Iden- 
tifikationssignal-Daten und tier Daten zum Erfassen ei- 
nes Verbindungspunktes sollte die Unterscheidung zwi- 
schen einer Nut und einem Steg bei Vorhandensein ei- 
nes leichten Defekts der Scheibe nicht fehlschlagen. Es 
ist wesentlich, eine korrekte Erfassung eines Verbin- 
dungspunktes diirchzufuhren, selbst wenn typische De- 
fekte auf dem Medium wie feine Risse und fehlerhafte 
Locher, die in einem AufzeichnungsfUm gebildet sind 
und eine Herabsetzung des Reflexionsgrades bewirken, 
vorhanden sind. 

Wenn ein Verfahren betrachtet wird, bei dem Ideutifi- 
kationssignal-Daten und die Daten zum Erfassen eines 
Verbindungspunktes vorgesehen sind, sollte auch eine 
Servocharakteristik berucksichtigt werden. 

Das SS-L/G-Format ergibt eine h6here Spurdichte, 
weil sowohl Stege als auch Nuten zum Aufzeichnen von 
Daten verwendet werden. Jedoch verschlechtert sich 
wegen dieser hoheren Spurdichte, wenn eine Spurnach- 
fahrungs-Versetzung erhoht wird, die Qualitat eines 
wiedergegebenen Signals aufgrund eines Oberspre- 
chens von einer benachbarten Spur und die Fehlerrate 
erhoht sich aufgrund beispielsweise einer Zunahrae von 
Zitterbewegungen. Das Loschen von Daten auf einer 
benachbarten Spur, was ein Loschen eines Teils von 
Daten auf der benachbarten Spur bedeutet, kann eben- 
falis wahrend der Datenaufzeichnung erfolgen. Ein Feh- 
ler, wekrher eine Spurnadifuhrungs-Versetzung be- 
wirkt wird Lifclge der kombinierten Wlrkungen des op- 
tischen Kopfsystems, der Anordnung von Spuren auf 
einer optischen Scheibe und des Servosystems erzeugt 
Aus diesem Grunde hat ein derartiger Fehler im allge- 
meinen unterschiedliche Pegel fur eine Stegspur und 
eine Nutenspur. 

Um ein Ubersprechen und ein Loschen der benach- 
barten Spur zu vermeiden, ist eine unterschiedliche Ver- 
setzungskompensation jeweils fur eine Stegspur und ei- 
ne Nutenspur erforderlich- Bei dem herkommlichen 



■ StegANuten-Aufzeichnungsverfahren, dh. dem Ver- 
fahren, bei welchem Nutenspuren und Stegspuren ge- 
trennte Datenaufzeichnungsspiralen bilden, kann eine 
Versetzungskompensation fur die jeweiligen Spiralen 
5 der Stegspuren oder der Nutenspuren wahrend des 
kontmuierlichen Spuraachfuhrungs-Vorgangs erfolgen, 
wobei eine bestimmte Periode genommen wird. Dann 
kann nach der Einstellung die KompensationsgroBe bei- 
behalten werden. Auf diese Weise kann eine Verset- 

io zungskompensation leicht erzielt werden. 

Bei einer optischen Scheibe mit dem SS-L/G-Format 
muB jedoch die Umschaltung der SpurnacMuhrungspo- 
laritat zwischen einer Stegspur und einer Nutenspur bei 
jeder Umdrehung der Scheibe erfolgen. Aus diesem 

15 Grund ist es erforderlich, die Spurnachfuhrungs- Verset- 
zungskompensation genau und schnell durchzufuhren. 
Wie vorstehend beschrieben ist, ist bei einer optischen 
Scheibe mit dem SS-L-G- Format ein Verfahren zum 
Einfugen von Identifikationssignalen erforderlich, das 

20 die Spumachfuhrungs-Versetzungskompensation be- 
rucksichtigt 

Die vorerwahnten herkommlichen Methoden zum 
Einfugen von Identifikationssignalen fur eine optische 
Scheibe mit Steg/Nuten-Aufzeichnung ergeben nicht 

25 die Eigenschaften, die fur eine Scheibe Vbm SS-L/G- 
Format erforderlich sind, um Pefekte des Mediums 
oder eine Spurnachfuhrungs-Verseteungskompensation 
zu berucksichtigen. 
In dem Fall beispielsweise des Steg/Nuten-Verfah- 

30 rens mit gemeinsamer Adresse, wie es in Fig* 17B illu- 
striert ist, sind Identifikationssignal-Vorvertiefungen auf 
einer Seite einer Stegspur oder einer Nutenspur ange- 
ordnet Somit fuhrt ein Spurnachfuhrungs- Versetzung 
zu einer Erhehung der Wiedergabe von Identifikations- 

35 signalea Auf der anderen Seite istin dem Fall des L/G- 
Verfahrens mit individueDer Adresse, das in Fig* 17C 
illustricrt ist, die Erfassung einer Spuraachfuhrungs- 
Versetzung schwierig, was auch fur den Fall nach 
Fig. 17B gilt 

40 Der mit dem Antrieb einer optischen Scheibe verbun- 
dene Vorgang wird als nachstes beschrieben. Wenn ein 
Steuersystem zum Andern der Drebgeschwindigkeit 
wahrend des Antrie^svorgangs einer optischen Scheibe 
verwendet wird, wird eine schnelle und genaue Erfas- 

45 sung eines Verbindungspunktes zwischen einem Steg 
und einer Nut schwieriger. Jedoch sollte das vorstehend 
erwahnte Steuersystem bei einer optischen Scheibe, die 
fur eine Videoanwendung benutzt wird, die hauptsach- 
lich eine kontinuierliche D2tenaufzeichnung und -wie- 

50 dergabe erf ordert, verwendet werden. 

Fur den Fall, daB eine Betonung auf die Kompatibili- 
tat mit einer nur lesbaren optischen Scheibe gelegt wird, 
ist ein Phasenwechselmedium als eine wiederschreibba- 
re optische Scheibe geeignet Dies ergibt sich daraus, 

55 daB mit dem Phasenwechselmedium das optische Sy- 
stem allgemein mit der nur lesbaren optischen Scheibe 
verwendet werden kann. Jedoch ist bei dem Phasen- 
wechselmedium, das ein Datenaufzeichnungs- und -wie- 
dergabevermogen besitzt welches in der Praxis benutzt 

60 werden kann, der Bereich von Datenaufzeichnungs-Li- 
neargeschwindigkeiten, fiber welchen der mit dem 
PWM-Datenaufzeichnung5;vorg?xg verbundenen Da- 
tenaufzeichnungs- und -wiedsrgabecharakteristik ge- 
nugt wird, eng. Genauer gesagt, wenn eine optische 

65 Scheibe mit der CAV (konstante Winkelgeschwindig- 
keit) gesteuert wird, sind die Drehgeschwindigkeh der 
Scheibe in dem inneren radialen Teil und die Drehge- 
schwindigkeit der Scheibe in dem auBeren radialen Teil 
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7 u • tivlinse 104 und den halbdurchlassigen Spiegel 103 pas- 

***^"1"£S25* erforderlichen " '^SSjKSandzumtWm. to 

fet die gerMma&se "SSmeris. Weiterhin ist che einer Spnniachnh- 

Fuito mit niedngen Kos en ^Sbe betrachtet SpamachBhra^-FeUeragaB o> v 

S e rdi«Z»n«^«^«tL i e.*d.»«ten nnd die ^^^'gS^ *d*«r-«. 
Wenn das ZC L Y: V ^^SSdei ZCLV-Verfnnren ss » u, « ssc, ^^ 2 S^eSis von dem Siimmen- 

Zone einsesteUt(stabtoen) ha^ wei eitvari iert Bezugszahl « von der 

punkt sich bewegt hat Wahrend der tmste^ schaltung zum Etapfang d« a.g^ m eines 

das IntervaU zwischen Sen gehen, « WeUenforraungsschalmig ^^^^^-Vor- 

Sektorsynchrorusation vo^gehend c ^ oni . Adressensignals w ^ dbe schrieben W ird.Die 

sationschneU wiedeAen^UeaEs^u ^ Bezugszahl l^ 1 **"™^ Adressensignals vender 

einen Verbindungspunkt zwischen einer s v vomchtung zum Empfang ,aes a Steuersi- 

Bne Antriebsvornchtung ^'Se Scheibe gnalsTl vender ^^f^Ziaah zu der System- 
zum Antrieb einer hertommheh^ ogschen^ ^ orrek ^ Adr^ s gn be2eichn et 

tit Stee/Nuten-Aufzejchnung wird au ' . ^e steuervomchtung 121. Die Bezugszau. 
£S£ Fig. 18 enthllt ein ^^tSg £ eine Q-^chtungs-Steu^rr^^^^ 
Korfguratio* .der .bekannten ■^S5 atel £p lr * nes ™»«g« ^ £S eS ^ * Abhingigkeit 
eine optische Scheibe zeig^diem der ungP ^ ben wclcher nacWolgend bescMie g^Mtenavw- 

nischen V^fSS^^^ dfe DeW ^ftflffS^^ 

ist Bezugnehmend auf Fig. w Draw einen nchtung 121. Die te op tischenKopfes 107 

zahl 100 eine optische Scheibe, 101 b ^ richtungsrnotor « '*^*^J8m Scheibe 100. Die 

zum Umwandeta ernes La^rs^s^ ^ 103 Bezugszahl 118 b^jcMet faeichnungsdaten und 

laser 101 to einen paraUe toSttrtiM' | D : cee f 104 be- Prozessor zum Empfang jvon. £ . ^ einem La- 

b^zeichnet einen b^*« iU » s «S 1 2^di>«ral- zum Uefern ernes .^^fS'^chfolgend be- 

zeichnet eine Objekuvlmse ^. ^gEfgenV «"**^T5S 5> "reiber U9 empflngt ein Steu- 
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dem Halbleiterlaser 101. Die Bezugszahl 120 bezeichnet 
einen Treiber zum Liefern eines Treiberstroms zu dem 
Betatigungsglied 106. Die Bezugszahl 121 bezeichnet 
die Systemsteuervorrichtung zum Liefem der Steuersi- 
gnale Tl bis T4 zu der Spurnachfuhrungs-Steuervor- 
richtung 110, der Querrichtungs-Steuervorrichtung 116, 
der Adressenberechnungsvorrichtung 115, der Polari- 
tatsumkehrschaltung 109, dem Aufzeichnungssignal- 
Prozessor 118 und dem LD-Treiber 119. 

Die Arbeitsweise der bekannten Antriebsvorrichtung 
fur eine optische Scheibe mit der vorerwahnten Konfi- 
guration wird mit Bezug auf Fig. 18 beschrieben. Der 
von dem Halbleiterlaser 101 emittierte Lasers trahl wird 
durch die Kollimatorlinse 102 parallel ausgerichtet, geht 
durch den Strahlenteiler 103 hindurch und wird durch 
die Objektivlinse 104 auf die optische Scheibe 100 fo- 
kussiert. Der von der optischen Scheibe 100 reflektierte 
Lasers trahl enthalt Daten auf Aufzeichnungsspuren und 
geht durch die Objektivlinse 104 hindurch und wird 
durch den Strahlenteiler 103 auf den Photodetektor 105 
gerichtet Der Photodetektor 105 wandelt die Intensitat 
und die Verteflung des Lichts in dem auftreffenden 
Lichtstrahl in elektrische Signale urn und liefert diese zu 
dem Differenzverstarker 108 und dem Summenverstar- 
ker 111. Der Differenzverstarker 108 wendet eine 
Strom/Spannungs-Umwandhing (I-V-Umwandlung) auf 
die eingegebenen Strome an und liefert die Potentialdif- 
ferenz zwischen den beiden Eingangssignalen als ein 
Gegentaktsignal 



oder eine Nutenspur ist Die Art der Adressenberech- 
nung wird spater beschrieben. Auf der Grundlage des 
Adressensignals bestimmt die Systemsteuervorrichtung 
121, ob der Lichtstrahl einen gewunschten Sektor abta- 
stet 

Zur Zeit der Bewegung des optischen Kopfes liefert 
in Abhangigkeit von dem Steuersignal T3 von der Sy- 
stemsteuervorrichtung 121 die Querrichtungs-Steuer- 
vorrichtung 1 16 einen Treiberstrom zu dem Querrich- 
io tungsmotor 117, um den optischen Kopf 107 zu einer 
Zielspur zu bewegen. Zu dieser Zeit stoppt die Spur- 
nachfulirungs-Steuervorrichtung 110 voriibergehend ei- 
nen Spurnachfuhrungs-Servovorgang in Abhangigkeit 
von dem Steuersignal T2 von der Systemsteuervomch- 
15 tung 121. Wahrend einer normalen Datenwiedergabe 
wird der Querrichtungsmotor 117 in Abhangigkeit von 
dem Spumachfuhrungs-Fehlersignal von der Spurnach- 
fuhrungs-Steuervorrichtung 110 angetrieben, um den 
optischen Kopf 107 allmahlich mit dem Fortschreiten 
20 der Datenwiedergabe in der radialen Richtung der 
Scheibe zu bewegen. Der Aufzeichnungssignal-Prozes- 
sor 118 fugt Fehlerkorrekturcodes zu den Aufzeich- 
nungsdaten hinzu, welche zu der Zeit der Datenauf- 
zeichnung geliefert wurden, und liefert ein codiertes 
25 Aufzeichnungssignal zu dem LD-Treiber 149. Wennxiie 
Systemsteuervorrichtung 121 mittels des Steuer^ignals 
T4 den Betrieb des LD-Treibers 119 in denDatenauf- 
zeichnungsbetrieb gebracht hat, moduliert der LD-Trei- 
ber 119 einen dem Halbleiterlaser l(Jl zuzufubrenden 



Die Polaritatsumkehrschaltung 109 bestimmt, ob eine 30 Treiberstrom in Obereinstimmung mit dem Aufzeich- 



Spur, zu welcher zugegriffen wurde, eine Stegspur oder 
eine Nutenspur ist in Obereinstinimung mit dem Steuer- 
signal Tl von der Systemsteuervorrichtung, und kehrt 
die Polaritat nur um, wenn die zugegriffene Spur bei- 
spielsweise eine Stegspur ist Die Spumachfuhrungs- 
Steuervorrichtung 110 liefert ein Spurnachfuhrungs- 
Steuersignal zu dem Treiber 120 entsprechend dem Pe- 
gel des SpurnachfQhrungs-Fehlersignals. Der Treiber 
120 liefert den Treiberstrom zu dem Betatigungsglied 



nungssignaL Die Intensitat eines Lichtpunktes des auf 
die optische Scheibe 100 emittierten Strahls wird hier- 
bei entsprechend dem Aufzeichnungssignal geandert 
und es werden Aufzeichnungsmarkierungen gebildet 
35 Auf der anderen Seite wird wahrend der Datenwie- 
dergabe der Betrieb des LD-Treibers 119 mittels des 
Steuersignals T4 in den Datenwiedergabebetrieb ge- 
bracht, und der LD-Treiber 119 steuert den Treiber- 
strom in einer solchen Weise, dafi der Halbleiterlaser 



106 in Obereinstimmung mit dem Spurnachfuhrungs- 40 104 einen Lasers trahl mit einer konstanten Intensitat 
Steuersignal und steuert die Position der Objektivlinse emituen. Die Aufzeichnungsmarkierungen und die Vor- 
104 seitlich in bezug auf die Datenaufzeichnungsspuren. vertiehingen in den Datenaufzeichnungsspuren konnen 
Der Lichtpunkt tastet hierdurch die Datenaufeeich- hierdurch erfafit werden. 

nungsspuren genau ab. Bei" einer derarti£en bekannten Antriebsvorrichtung 

Andererseits fuhrt der Summenverstarker 111 eine 45 fur eine optische' Scheibe wird ein Identifikationssignal 



Strom/Spannungs-Umwandlung (I-V-Umwandlung) an 
den Ausgangsstromen von den LichterapfangsteDen 105 
durch, summiert die Eingangssignale und liefert das Er- 
gebnis als das Summensignal zu der Wellenformungs- 
schaltung 112. Die Wellenformungsschaltung 112 
schneidet das Datensignal und das Adressensignal in 
analoger Form mit einem vorbestimmten Schwellen- 
wert und liefert Impulszuge zu dem Prozessor 113 fur 
wiedergegebene Signale bzw. zu der Adressenwieder- 



auf der Grundlage des Summensignals, das von der Wel- 
lenformungsschaltung 112 verarbeitet wurde, wiederge- 
geben. Ebenso wird bei einer Scheibe vom SS-L/G-For- 
mat ein Verbindungspunkt zwischen einer Stegspur und 
50 einer Nutenspur wiedergegeben auf der Grundlage des 
Summensignals, das durch die Wellenformungsschal- 
tung 112 verarbeitet wurde. Aus diesem Grund ist es, 
um einen Verbindungspunkt mit einer hohen Zuverlas- 
sigkeit zu erfassen, erforderb'ch, em Vertiefungsmuster 



gabeschaltung 114. Der Prozessor 113 fur wiedergege- 55 fur ein Identifikationssignal, das Adressendaten dar- 



bene Signale demoduliert das eingegebene digitale Da- 
tensignal, fuhrt eine Fehlerkorrektur durch und gibt es 
als wiedergegebene Daten aus. 

Die Adrsssemviedergabeschaltung 114 demoduliert 
das eingegebene digitale Adressensignal und liefert das 
Ergebnis der Demodulation als Scheibenpositionsdaten 
zu der Adressenberechnungsvorrichtung 115. Die 
Adressenberechnungsvorrichtung 115 berechnet die 
Adresse eines Sektors, zu welchem zugegriffen wird, auf 
der Grundlage des von der optischen Scheibe 100 gele- 
senen Adressensignals und des Steg/Nuten-Signals von 
der Systemsteuervorrichtung 121, welches anzeigt, ob 
die Spur, zu welcher zugegriffen wird, eine Stegspur 



60 



65 



stellt, und ein Vertiefungsmuster zum Erfassen eines 
Verbindungspunktes so einzustellen, daB diese sehr un- 
terschiedlich sind. 

Selbst wenn die Bereitschaft zur Wiedergabe von Da- 
ten oder einer Adresse nicht gegeben ist, weil cUes un- 
mittelbar nach dem Zeitpunkt erfolgt, in welchem ein 
Lichtpunkt in eine Spur gezogen wurde, muB jedoch ein 
Verbindungspunkt erfaBt werden. Somit muB ein Ver- 
tiefungsmuster zum Erfassen eines Verbindungspunktes 
selbst dann wiedergebbar sein, wenn die Synchronisa- 
tion noch nicht erreicht ist Zu diesem Zweck ist es 
erforderlich, lange Vertiefungen zuzuweisen und Vor- 
vertiefungen eines Vertiefungsmusters mit einer niedri- 
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nicfat erforderlich, einen Pufferspeicher zum Speichern 
von Daten vorzusehen, um eine Unterbrechung der 
Wiedergabe wahrend der Suche zwischen einer Steg- 
spur und einer Nutenspur zu vermeiden, wodurch die 
Kosten fur die Vorrichtung zum Aufzeichnen und Wie- 
dergeben von Daten auf dem optischen Scheibenmedi- 
um herabgesetzt werden konnen. 

Aus den vorstehend genannten Grunden kann eine 
Einzelspiral-Steg/Nuten-Aufzeichnung, die fur eine Vi- 
deodatei und eine Datendatei geeignet ist, leicht reali- 
siert werden. 

Die Anordnung kann so erfolgen, daB der Abstand, 
umwelchen der erste Teil oder der zweite Teil des Iden- 
tifikationssignaJbereichs in jedem der Aufzeichnungs- 
sektoren der Nuten in der radialen Richtung von der 
Mine der Nut versetzt ist, im wesentlichen der halben 
Aufzeichnungsspurbreite entspricht 

Bei der obigen Anordnung konnen die Nuten und 
IdentifikationssignaJe leicht gebfldet werden durch Ver- 
wendung eines einzeinen Laserstrahls zu der Zeit der 
Herstellung der Mutterscheibe fur ein Einzelspiral- 
Steg/Nuten-Aufzeichnungsformat, so daB die Kosten 
der Herstellung der Scheibe reduziert werden konnen. 

Da eine genaue Spurnachfuhrung durch leichte Kom- 
pensation einer Spuraachfuhrungs-Servoversetzung er- 
moglicht wird, kann die Zuverlassigkeit von Daten er- 
h6ht werden. 

Die Anordnung kann so erfolgen, daB der erste Teil 
und der zweite Teil des Identifikationssignalbereichs in 
jedem der Aufzeichnungssektoren der Nuten weiterhin 
jeweils Spurnachfuhrungs-Polaritatsinforniadonen fur 
den Aufzeichnungssektor, zu welchem der erste Teil 
oder der zweite TeO des Identifikationssignalbereichs 
geh^rt, enthalten. 

Mh der obigen Anordnung werden bei einer opti- 
schen Scheibe mit einer Einzelspiral-Steg/Nuten-Auf- 
zeichnung die Spurnac&fQhnings-Polaritatsinformatio- 
nen und Adressendaten mehrfach aufgezeichnet, so daB 
eine Fehlerrate beim Lesen von Adressendaten in einem 
Identifikationssignal herabgesetzt werden kann und die 
Zuverlassigkeit beim Lesen von SpumachfChrungs-Po- 
laritatsinformationen erhoht werden kann. 

Gem&B einem anderen Aspekt der Erfindung ist eine 
Antriebsvorrichtung fur eine optische Scheibe vorgese- 
hen, welche aufweist: 

einen optischen Kopf mit wenigstens einem Gegentakt- 
Spurnachfuhrungs-Sensor; 

einen Differenzsignaldetektor zum Erzeugen eines Dif- 
ferenzsignals auf der Grundlage von Signalen von dem 
Spuraachfuhrungs-Sensor; 

eine Differenz signal-Wellenformungsschaltung zum 
Erzeugen binarisierter Differenzsignale aus dem Diffe- 
renzsignal;und 

einen Prozessor fur wiedergegebene Differenzsignale 
zum Erzeugen eines Identifikationssignal-Torsignals 
entsprechend dem Identifikatioussignalbereich aus den 
binarisierten Differenzsignalen; 

worm, wenn Daten auf das optische Scheibenmedium 
aufgezeichnet oder von diesem wiedergegeben werden, 
die Zeit eines Aufzeichnungssektor-Identifikationssi- 
gnals entsprechend der Wellenform des binarisierten 
Differenzsignals erfaBt wird und die Sektorsynchronisa- 
tion auf der Grundlage der Zeit sichergestellt wird. 

Mit der vorgenannten Anordnung wird eine Sektor- 
synchronisation schnell, genau und leicht fur eine Ein- 
zelspiral-Steg/Nuten-Aufzeichnungsscheibe erfaBt. Aus 
diesem Grund kann ein Verbindungspunkt zwischen ei- 
ner Stegspur und einer Nutenspur zuveriassig und leicht 
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erfaBt werden. 

Bei dem ZCLV-Verfahren, bei welchem sich die 
Drehgeschwindigkeit der Scheibe und die Anzahl von 
Sektoren von einer Zone zu einer anderen verandern, 
5 kann die Sektorsynchronisation nach dem Oberqueren 
einer Zonengrenze durch einen Dchtpunkt schnell wie- 
derhergestellt werden. Somit ist die Wirkung der Erfin- 
dung bemerkenswert und eine Zugriffsgeschwindigkeit 
kann erhoht werden. Ebenso kann auch bei dem ZCAV- 
io Verfahren, bei welchem die Anzahl von Sektoren und 
die Datenfrequenz von einer Zone zur anderen variiert, 
die Sektorsyrichronisation nach dem Oberqueren einer 
Zonengrenze durch einen Lichtpunkt schnell wieder- 
hergestellt werden. Somit ist die Wirkung der Erfindung 
is bemerkenswert und die Zugriffsgeschwindigkeit kann 
erhoht werden. 

GemaB einem anderen Aspekt nach der Erfindung ist 
eine Antriebsvorrichtung fur eine optische Scheibe vor- 
gesehen, welche aufweist: 
20 einen optischen Kopf mit wenigstens einem Gegentakt- 
Spurnachfuhmngs-Sensor; 

einen Differenzsignaldetektor zum Erzeugen eines Dif- 
ferenzsignals auf der Grundlage von Signalen von dem 
Spurnachf uhrungs-S ensor ; 
25 eine Differenzsignal-Wellenformungsschaltung zum Er- 
zeugen binarisierter Differenzsignale aus dem Diffe- 
renzsignaJ; 

einen Prozessor fur wiedergegebene. Differenzsignale 
zum Bestimmen, ob sich der Aufzeichnungssektor in 

30 einem Steg oder in einer Nut befindet, auf der Grundla- 
ge der binarisierten Differenzsignales, und zum Liefern 
eines Polaritatserf assungssignals; und 
eine Polaritatssteuervorrichtung zum EinsteDen einer 
Spurnadifuhrungs-Servopolaritat unter Verwendung 

35 des Polaritatserfassungssignals; 

wprin, wenn Daten auf dem optischen Scheibenmedium 
aufgezeichnet oder von diesem wiedergegeben werden, 
wahrend der Wiedergabe des ersten Teils und des zwei- 
ten Teils eines Identifikationssignalbereichs in jedem 

40 der Aufzeichnungssektoren eine Bestimmung erfolgt, 
ob der Aufzeichnungssektor ein Stegsektor cder ein 
Nutensektor ist entsprechend der Richtungen der radia- 
len Verschiebuhg, dij durch die binarisierten Differenz- 
signale dargestellt ist, und der Reihenfolge der Ver- 

45 schiebungsrichtungen; und 

eine Spumachfuhrungs-Servopolarit&t zur Spurnach- 
fuhrung eines Datenaufzeichnungsteils des Aufzeich- 
nungssektors auf der Grundlage des Ergebnisses der 
Bestimmung eingesteUt wird. 

50 Bei der obigen Anordnung wird bei einer optischen 
Scheibe mit einer Einzelspiral-Steg/Nuten-Aufzeich- 
nung die Anordnung von Identifikationssignalen ver- 
wendet, um eine Spurnachf uhrungs-Polaritat und einen 
Steg/Nuten-Spuren-Verbindungspunkt zuverltssig zu 

55 erfassen. Ein Einzelspiral-Steg/Nuten-Aufzeichnungs- 
format kann daher bei einer optischen Scheibe mit einer 
Sektorkonfiguration realisiert werden. 

Als eine Folge konnen eine Aufzeichn ung und Wie- 
dergabe uber eine gcsamte Scheibe hinweg kontlnvier- 

60 lich durchgefuhrt werden ohnc eine Suche zwischen ei- 
ner Stegspur und einer Nutenspur, so daB es mdgUch ist, 
eine kontinuierliche Wiedergabe von bewegten Bildern 
uber eine doppelt so lange Zeit wie beim Stand der 
Technik zu erreichen. Weiterhin ist es nicht erforderlich, 

65 einen Pufferspeicher zum Speichern von Daten vorzu- 
sehen, um eine Unterbrechung der Wiedergabe wah- 
rend der Suche zwischen einer Stegspur und einer Nu- 
tenspur zu vermeiden, wodurch die Kosten fur die Vor- 
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gnal oder ein durch Filtern des Differenzsignals in ei- 
nem BandpaBfilter erhaltenes bandbegrenztes Diffe- 
renzsignal gcringer ist als ein zweiter spezifizierter 
Wert fur eine erste vorbestimmte Periode und dann 
mehr ist als ein erster spezifizierter Wert fur eine zweite 5 
vorbestimmte Periode, eine SpumacMuhrungs-Servo- 
polaritat so eingestellt wird, daB jeweils die/der andere 
von der Nut oder dem Steg nachgef uhrt wird 

Bei der obigen Anordnung wird bei einer optischen 
Scheibe mh einer Einzelspiral-Steg/Nuten-Aufzeich- 10 
nung die Anordnung von Identifikationssignalen ver- 
wendet, um eine Spuraachfuhrungs-Polaritat und einen 
Steg/Nuten-Spuren-Verbindungspunkt zuverlassig zu 
erf ass en. Als eine Folge kann eine stabile SpumachfQh- 
rung durchgefuhrt werden und ein EinzeLspiral-Steg/ 15 
Nuten-Aufzeichnungsformat kann bei einer optischen 
Scheibe mit einer Sektorkonfiguration realisiert wer- 
den. 

Gleichzeitig kann eine fehlerhafte Erkennung von 
Spuraachfuhrungs-Informationen, die durch einen De- 20 
fekt, einen RiB oder Staub auf dem Medium bewirkt 
wird, eliminiert werden, und die Zuverlassigkeit der 
Spurnachfuhrung und der Betrieb der Antriebsvorrich- 
tung fur eine optische Scheibe kann verbessert werden. 

Als eine Folge konnen die Aufzeichnung und die Wie- 25 
dergabe kontinuierlich uber die gesamte Scheibe hin- 
weg durchgefuhrt werden ohne eine Suche zwischen 
einer Stegspur und einer Nutenspur, so daB es moglich 
ist, eine kontinuierliche Wiedergabe von bewegten Bil- 
dern uber eine doppelt so lange Zeit wie beim Stand der 30 
Technik zu erzielen. Weiterhin ist es nicht erforderlich, 
einen Pufferspeicher zum Speichem von Daten vorzu- 
sehen, um eine Unterbrechung der Wiedergabe wah- 
rend der Suche zwischen einer Stegspur und einer Nu- 
tenspur zu vermeiden, so daB die Kosten fur die Vor- 3s 
richtung zum Aufzeichnen und Wiedergeben von Daten . 
auf bzw. von dem optischen Scheibenmedium herabge- 
setzt werden konnen. 

Aus den vorstehend genannten Grilnden kann eine 
Einzelspiral-Steg/Nuten- Aufzeichnung, welche fur eine 40 
* Videodatei and eine Datendatei gecignet ist, leicht reali- 
siert werden. 

GemaB einem anderen Aspekt nach der Erfindung ist 
ein Spumachfuhrungs-Verfahren fur eine optische 
Scheibe vorgesehen, bei welchem ein Spurnachfuh- 45 
rungs-Fehlersignal abgetastet und gehalten wird, unmit- 
telbar bevor ein Lichtpunkt den Identifikationssignalbe- 
reich des Aufzeichnungssektors abtastet, die Spurnach- 
fahrungs-Steuerung angehalten wird, wahrend der 
Lichtpunkt den Identifikationssignalbereich abtastet, 50 
und eine Bestimmung durchgefuhrt wird, ob der Sektor 
ein Nuten-Aufzeichnungssektor oder ein Steg-Auf- 
zeichnungssektor ist auf der Grundlage zaimindest der 
Spui^chJ^hnmgs-Polaritatsmformationen, die in den 
wiedergegebenen Daten von dem Identifikationssignal- 55 
bereich enthalten sind, und eine Spurnachfuhrungs-Ser- 
vopolaritat zur Spurnachfuhrung des Datenaufzeich- 
nungsteils in dem Aufzeichnungssektor eingestellt wird 
entsprechend dem Ergebnis der Bestimmung, und die 
Spurnachfuhrungs-Steuerung bei dem Datenaufzeich- 60 
nungsteil wieder aufgenommen wird. 

Bei der obigen Anordnung wird bei einer optischen 
Scheibe mh einer Einzelspiral-Steg/Nuten- Aufzeich- 
nung die Information des Identifikationssignals verwen- 
det, um eine Spurnachfuhrungs-Polaritat und einen 65 
Steg/Nuten-Spuren-Verbbdungspunkt zuverlassig zu 
erfassen. Als eine Folge kann eine stabile Spurnachfuh- 
rung durchgefuhrt werden und ein Einzelspiral-Steg/ 
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Nuten-Aufzeichnungs format kann bei einer optischen 
Scheibe mit einer Sektorkonfiguration realisiert wer- 
den. 

Als eine Folge konnen die Aufzeichnung und die Wie- 
dergabe uber die gesamte Scheibe hinweg durchgehend 
durchgefuhrt werden ohne eine Suche zwischen einer 
Stegspur und einer Nutenspur, so daB es moglich ist, 
eine kontinuierliche Wiedergabe von bewegten Bildern 
uber eine doppelt so lange Zeit wie beim Stand der 
Technik zu erreichen. Weiterhin ist es nicht erforderlich, 
einen Pufferspeicher zum Speichern von Daten vorzu- 
sehen, um eine Unterbrechung der Wiedergabe wah- 
rend der Suche zwischen einer Stegspur und einer Nu- 
tenspur zu vermeiden, wodurch die Kosten fur die Vor- 
richtung zum Aufzeichnen und Wiedergeben von Daten 
auf bzw. von dem optischen Scheibenmedium verringert 
werden konnen. 

Aus den vorgenannten Grunden kann eine Einzelspi- 
ral-Steg/Nuten-Aufzeichnung, welche fur eine Videoda- 
tei und eine Datendatei geeignet ist, leicht realisiert 
werden. 

Die Erfindung wird im folgenden anhand von in den 
Figuren dargestellten Ausfuhrungsbeispielen naher er- 
lautert Es zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Ansicht einer Spurenanord- 
nung bei einem optischen Scheibenmedium gemaB ei- 
nem ersten Ausfuhrungsbeispiel nach der vorliegenden 
Erfindung, 

Fig. 2 eine schematische Ansicht der Anordnung von 
Identifikationssignalen innerhalb Datenaufzeichnungs- 
sektoren und deren Adressen auf einem optischen 
Scheibenmedium gemaB dem ersten Ausfuhrungsbei- 
spiel nach der vorliegenden Erfindung, 

Fig. 3 eine schematische Darstellung der Anordnung 
von Identifikationssignalen innerhalb von Datenauf- 
zeichnungssektoren um eine Grenze zwischen einem 
Steg und einer Nut, und deren Adressen auf einem opti- 
schen Scheibenmedium gemSB dem ersten Ausfuh- 
rungsbeispiel nach der vorliegenden Erfindung; ' 

Fig. 4 ein Blockschaltbild einer Antriebsvqmchtung 
fur eine optische Scheibe gemaS e intra zweiten Ausfuh- 
rungsbeispiel nach der vorliegenden Erfindung, 

Fig. 5A bis 5E Zeitdiagramrne zur Erlauterung eines 
Verf aniens zum IdefmTizieren einer Spuniax:hfuhrungs- 
Polaritat eines Datenaufzeichnungssektors gemaB dem 
zweiten Ausfuhrungsbeispiel nach der vorliegenden Er- 
findung, 

Fig. 6 ein Blockschaltbild eines Prozessors fur wie- 
dergegebene Differenzsignale bei der Antriebsvorrich- 
tung fur eine optische Scheibe nach dem zweiten Aus- 
f Qhrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung, 

Fig. 7A bis 71 detaillierte Zeitdiagramrne zum Eriau- 
tern eines Verfahrens zur Identifizierung einer Spur- 
nachfuhrungs-Polaritat eines Datenaufzeichnungssek- 
tors gemaB dem zweiten Ausfuhrungsbeispiel nach der 
vorliegenden Erfindung, 

Fig. 8A ein Blockschaltbild einer Polaritatssteuervor- 
richtung, 

Fig. 8B eineTabelle, welche die Arbeitsweise der Pc- 
laritatssteuervorrichtung der Antriebsvorrichtung fur 
eine optische Scheibe nach dem zweiten Ausfuhrungs- 
beispiel der vorliegenden Erfindung wiedergibt, 

Fig. 9 ein Blockschaltbild ernes Prozessors fur wie- 
dergegebene Differenzsignale bei einer Antriebsvor- 
richtung fur eine optische Scheibe gemaB einem dritten 
Ausfuhrungsbeispiel nach der vorliegenden Erfindung, 

Fig. 10 ein Blockschaltbild eines Prozessors fur wie- 
dergegebene Differenzsignale bei einer Antriebsvor- 
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Aufz eicbnungssektcren tionssignalbereich b einem Steg enthalt kern Identrfika 

spiel ist gezeigt, dafl sie aus zwolf ^° r !°/™^ fa tionssi gnaL . J . m TH( , nrifikatio nssi- 

eesetzt fet An dem Anfangsende jedes Sektors ist em Sektoridentifikationsdaten des I* 00 ™^ 

5orf?matierter Identifflcauonsbereich gnSLelchs IDF haben oder enthalten auch fatea* 

SSeld) IDF binzugeffigt Erne «P»*dd*f2J „ £ ne „ flber eine Spurnachfuhrungs-Pol^t to jeden 
Si dJm ^^T^^aZ^^-T^- derNutensektorenundStegsektorensowiedieSektor 

SSa^£fW^^« ^Sc^w^dverwende^ 
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Schneidens der Nutenaufzeichnungsspur geschnitten 
werden, und die Stegsektoradressen wahrend des 
Schneidens der Stegaufzeichnungsspur (Verfolgen der 
Stegspur bei ausgeschaltetem Laserstrahl) geschnitten 
werden, ergibt sich eine kleinere Spurnachfuhrungs- 
Versetzung aufgrund der Spurnachfuhmngs-Verset- 
zungseigenschaften, wobei die Nutensektoradressen 
und die Landsektoradressen getrennt durchgefuhrt 
werden konnen. 

Der Grund, weshalb des Identifikationssignal um eine 
halbe Nutenbreite gegenuber der Mitte der Spur ver- 
schoben wird, dient zur Sicherstellung, daB die Identifl- 
kationsdaten von im wesentlichen derselben Qualitat 
erhalten werden konnen, ungeachtet dessen, ob eine 
abgetastete Spur eine Nutenspur oder ein Stegspur ist, 
da die Identifikationsdaten von einer Nutenspur und 
einer Stegspur geteilt werden. Wenn die Breite einer 
Nut nicht identisch mit einer SpurteQung ist, kann die 
GroBe der Verschiebung auf eine halbe Spurteilung ein- 
gesteDt werden. 

Als nachstes ist die Beschreibung auf Vorvertiefun- 
gen in IdentifikationssignaJbereichen um Verbindungs- 
punkte zwischen Stegen und Nuten gerichtet, welche 
bei jeder Umdrehung einer Scheibe vorhanden und in 
einer radialen Richtung der Scheibe ausgerichtet sind, 
sowie ein Verfahren der Zuweisung von Adressen zu 
derartigen Identifikationssignalbereichen. Fig. 3 zeigt 
schematisch die Anordnung von Identifikationssignal- 
Vorvertiefungen innerhalb Aufzeichnungssektoren urn 
die Grenzen zwischen Nuten und Stegen auf einer opti- 
schen Scheibe gemaB dem ersten Ausfuhrungsbeispiel 
nach der vorliegenden Erfindung, sowie ihre Adressen- 
werte, Der Wert n (welcher eine ganze Zahl ist) stellt die 
Adresse des Aufzeichnungssektors dar, und der Wert N 
(welcher ebenf alls eine ganze Zahl ist) stellt die Anzahl 
von Sektorcn pro Spur dar. Bei einer optischen Scheibe 
vom SS-L/G-Format befindet sich ein Verbindungs- 
punkt CP, an welchem eine Nutenspur G und eine Steg- 
spur L verbunden sind, bei jeder Umdrehung der Schei- 
be und die Grenzen oder Verbindungspunkte CP bei 
jeder Umdrehung sind in einer radialen Richtung ange- 
ordnet Die Anordnung der Identifikationssignalberei- 
che in einem Aufzeichnungssektor RS unmittelbar nach 
einem Verbindungspunkt CP ist ahnlich der in anderen 
Aufzeichnungssektoren (Aufzeichnungssektoren RS ( 
welche sich nicht an einem Verbindungspunkt CP befin- 
den) dahingehend, dafi der vordere Teil FP des Identifi- 
kationssignalbereichs IDF um eine halbe Nutenbreite 
radial auswarts gegenuber einer Nut G verschobcn ist, 
und der hintere Teil RP des Identifikationssignalbe- 
reichs IDF um ebe halbe Nutenteilung gegenuber der 
Nut G radial nach innen verschoben ist Die Zuweisung 
von Adressenwerten ist ebenfalls ahnlich zu den Teilen, 
die keine Verbindungspunkte sind. Das heiBt, die Adres- 
se eines Nutensektors ist dem vorderen Teil FP des 
Identifikationssignalbereichs IDF zugeteilt, welcher um 
eine halbe Nutenbreite gegenuber einer Nut G unmit- 
telbar vor dem Datenaufzeichnungsbereich DRF des 
Nutensektors radial nach auBen verschoben ist. Die 
Adresse eines Stegsektors ist dem hinteren Teil RP des 
Identifikationssignalbereichs IDF zugeteilt, welche. um 
eine halbe Nutenbreite gegenuber einem Steg L unmit- 
telbar vor dem Datenaufzeichnungsbereich DRF des 
Stegsektors radial nach auBen verschoben ist. 

Zur Erfassung eines Verbindungspunktes CP zwi- 
schen einer Nutenaufzeichnungsspur G und einer Steg- 
aufzeichnungsspur L erfolgt eine Bestimmung dahinge- 
hend, in welcher radialen Richtung der vordere Teil FP 
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und der hintere Teil RP eines Identifikationssignalbe- 
reichs IDF mit Bezug auf die Mitte einer Spur in einem 
Zustand, in welchem eine SpurnachfOhrung erreicht ist, 
verschoben sind Die Adresse eines Nutensektors kann 

5 als ein Identifikationssignal in dem vorderen Teil FP 
identifiziert werden, welches radial um eine halbe Spur- 
teilung gegenuber der Nut verschoben ist, und die 
Adresse eines Stegsektors kann als ein Identifikationssi- 
gnal in dem hinteren Teil RP identifiziert werden, wel- 

10 ches um eine halbe Spurteilung gegenuber dem Steg 
radial nach auBen verschoben ist In jedem Fall stellt der 
Teil des Identifikationssignalbereichs, welcher radial 
nach auBen verschoben ist, die Adresse des Sektors dar, 
wahrend der Teil des Identifikationssignalbereichs, der 

15 radial nach innen verschoben ist, die Adresse eines Sek- 
tors benachbart hierzu und radial nach innen positio- 
niert darstellt 

Nun ist die Beschreibung auf die Erfassung eines 
Spurverbindungspunktes CP wahrend eines Suchvor- 

20 gauges gerichtet Zu der Zeit des Oberquerens einer 
Zonengrenze andert sich der Auftrittszyklus eines vor- 
fonnatierten Identifikationssignals schrittweise und es 
besteht die Tendenz, daB die Sektorsynchronisation ver- 
loren geht Bei einem SS-L/G-Aufzeichnungsformat ist 

25 es erforderlich, einen Steg/Nuten-Umschaltpunkt CP 
selbst bei einem derartigen Umstancjjuenau zu erfafisen. 

Bei dem ZCLV-Verfahren wird zur Zeit dec Suche in 
eine unterschiedliche Zone das Identifikationssignal 
nicht in einem vorbestimmten Zertintervall erfaBt, bis 

30 die Drehgeschwindigkeit der Scheibe auf einen fur die 
Zone spezifizierten Wert eingestellt ist, und die Sektor- 
synchronisation ist somit verloren. In dem Fall einer 
gewohnlichen optischen Scheibe mit Steg/Nuten-Auf- 
zeichnung war es moglich, stabil in eine Spurnachfuh- 

35 rung hineinzuziehen, unabhangig . davon, ob die Spur- 
nachfuhrung bei einer Stegspur oder einer Nutenspur 
durchgefuhrt wurde^In dem Fall einer SS-L/G-Auf- 
zeichnungsscheibe kann die Spurnachfuhrung fehl- 
schlagen, wenn ein'Steg/Nuten-Umschaltpunkt CP un- 

40 mittelbar nach dem Spurn achfuhrungs-Einzug er- 
scheint Die Wahrscheinlichkeit des Auftretens eines 
Versagens des Spurnachfuhrungs-Einzugs ist gering, 
und eine Wiederaufnahme kann durch emeutes Versu- 
chen erzielt werden. Um jedoch die Geschwindigkeit 

45 und die Zuverlassigkeit des Zugriff s zu verbessern, ist es 
wunschenswert, einen korrekten Spurnachfflhrungs- 
Einzug ohne Fehler zu erreichea 

Bei dem als erstes Ausfuhrungsbeispiel beschriebe- 
nen Verfahren zum Einfflgen eines Identiflkationssi- 

50 gnals fur eine SS-L/G-Aufzeichnungsscheibe kann die 
Polaritat zuverlassig bestimmt werden durch die Rei- 
henfolge von Richtungen der Verschiebung der Identifi- 
kationssignale, wie vorstehend beschrieben ist Somit ist 
es moglich, das Versagen eines Spurnac4ifuhrungs-Ein- 

55 zugs zu vermeiden, welches bei der herkdmmlichen SS- 
L/G-Aufzeichnungsscheibe auftreten konnte, 

Als eine der zusatzlichen Funktionen und Wirkungen 
wird die Spurversetzungskompensation beschrieben. 
Wie in dem Standard ISO/1EC 9171-1, 2 w 130 mm Opti- 

60 cal Disk Cartridge Write Once for Information Inter- 
change" fur optische Scheiben, 1990 und dergieichen 
verwendet wurde, ist fur eine optische Scheibe, welche 
ein* Abtastservo- Verfahren verwendet, ein Verfahren 
bekannt, bei welchem die GroBe der Spurnachfuhrungs- 

65 Versetzung erfaBt wird durch Verwendung eines Paares 
von in einer Aufzeichnungsspur gebildeten Vertiefun- 
gen, die in entgegengesetzten Richtungen um einen vor- 
bestimmten Abstand von der Mitte der Spur verscho- 
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^ .... Ver ner sigralpegelanderungwegeneinesDefektesaufdem 

ben sind, und die Korrektur der Spurnachfuhrungs- v - Medium oder eber Ve rschlechterung in der Aufzeich- 

setzungwirddemgemaBangewendet nungsschicht kaum auftritt . 

Weri ein Lichtstrahl durch den Mi« e lp^esJ Paa ^ dererse i tt tritt bei dem in Fig. 17B gezeigten Ver- 
resvonVertiefungenhindurchgeht.smddje^p^^ fa ^ en dne Veranderung in einem Differenzs.gnal wel- 
der von den Erfassungsvert^rangen J«ederg^etenen 5 ^ fa ^ Identifikati ^ , st , nur 

Signale einander aquiva lent Wean <^ J^fg^ auf , we nn dort ein einziger Defekt und dergleichen auf 

def Mitte der Spur in einer der Scheibe ist Somit kann eine feWerhafte Erkennung 

die Amplitude des von der emeu d"*^^^* einer Spurnachfuhrungs-Polaritat oder ernes Identofika- 

Erfassungsvertiefungen w^^^c^SsS 10 tionssignals auftretea Hinsichtlich der Irnmumtat ge- 

und die Amplitude des von der ^J^g. 10 geniiber einem Defekt auf dem Medium ist die &&- 

zungs-Erfassimgsvertief^ vned^^^a 8^ rwttSaah gegenflbe r dem Stand der 

S-SSSSS ^auchmag^einanderesVerfahrenzur Unter- 
2U ng des Lichtstrahls zu erfassen und erne Korrettur der p ol ^ tatMVerwe nden.Zusatzbchzuder 

daB er der Mitte der Spur folgt. G«n*B ^[J 0 ™^, m dem S cktor Polaritatsinfonnationen. welche anzei- 

den Erfmdung kann dasselbe Fmap auf optge m or>zuw elchemzugegriffen ist,em Steg- 

Scheibe mh einem Einzelspiral-Steg/Nuten-Aufze.ch g^ odef ein Nutemc ktor ist, oder Informadonen, 

nungsfomatangewendet werden. , d welche fle Position relativ zu dem Verbmdungs^ 
Es wird angenommen, daB em ^ ch ?^^L^" 20 rnzeieea Wenn die Spurnachfuhrung korrekt durchge- 

DaTenTufcefcLungsbereich (Feld) in einem be^deren "g^™^ W Ltifikationsdaten zuverlissig ge- 

Smenaufzeicbnungssektor ^SRndS Nu- esS werden, und die Pdaritat kann daher gemafl A* 

denldentmkationssignalbereicbdesn^^ sen DateneingesteUt werden. 

tensektors eingetreten ist Da der vordere Te d FF des se Vcr ^ €ndung des Verfahrens zander.*.* 

teilung radial nach auBen verschoben is vmrd em em s Reihenfolge zusammen rmt den Polan- 

rrechendes Spuraachfimnrngs-FeUers^ SSdatenin dem Identifikationssignal kann einegenuie- 

Danach erscheint ein hmterer Teil RP des H«^» ™ a zuverlassige Spurnacbmbrungs-^lanuteem- 

tionssignalbereichs IDF. welcher urn erne halbe Spurtei re werden . Unterscheidung der Po- 
lunTrSal nach innen jerschobeo ^ ££j » KTmhtels nur der Polaritatsirformationen ist fur 

sprechendes Spurnachfuhrung*-^^ eineeinfache Ausfuhrungau^mogUch. 

wird. Wenn diese zwei Spurnachhihrungs-FeWers^e vorsteh end beschrieben ist, wird der erste Teil 

dXbe Amplitude und eine entgegengeseme Pototat CFP) ernes Identifikationssignaiberefchs urn emen vorbe- 

nabeTbedeStet dies, dafi der ; Iichtstfahl die .M£e der ggSen ^.tand m einer radia len Ricbtung verscho- 
^abtastetDieGrSBederbeidenSpurnach^rungs zs *™T!^ elsweise radia l nach auBen gegenuber der 

leSeSSSe St unterschiedlich, wenn der L.chts^l ^S^^dderzweiteTeaCRP^esIden^- 

von demKCttelpunkt des Paares von Wentuikationssi- ^^^^ej^^dumdeiJsefcenAbstandpder 

SSchen abweicht, und der Unterschied zwischen JJ^JJ*^ Richtung verschoben, zum Beisp.el ra- 

Be und Richtune der Abweichung des 1***™^°™ 40 wenn Daten ^ dieser Scheibe wiedergegeben werdeiv 
£Kde* kiittelpunktes ab. Soimtkann durchVer- ^ ^7 chfafarungs-Fehlersignal das als erne 
• S der GrSSe der Spuniacnfuhnmgs-FeWer^ale. wrt ^*J^c nen *ien Ausgangssignalen der Ud* 
£ vondemvorderenunddemhmterenTeUd^ 255*2 des Spurnachfur^gs-Seiuo^we^er 

fikatbnssignalbereichs erfaBt ^rden, welche^ jdial ^PJ^ ^ ^ den radial unterscbedhcb^ 
nach auBen und nach innen verschoben ffl*a"^L 45 p os ^ tionen au f der Scheibe entspncht, erhalten wiro, 
Suhrungs-Servovorgang so gesteuert werden, daB P^ one J Komparat0 ren mit ^ters«±iedhchen 
LuchtstrahldieMittederSprir.abtastet SchweUenwerten binarisiert, und Anderunger mj d« 

Wie vorstehend beschneben ist, kann gemae oem c D urnachfimrungs-Fehlersignal werden beobachtet 

y^^^^^^^P^S^d- so AuH£^e g kar*dK^^^ 
^gvonldentifikationssignalenbeiemerSS-IVG^^^ so jm Au f 2e ichnungssektor RS unterschieden wer- 

Snungsscheibe eine Servocharaktenstik. ebenfalls S^e^VerbmdungspuriktCTzwischenm^ 
verbessertwerden. , ^ spur L und einer Nutenspur G kann zuverlassig ertaut 

£ eine vorbestimmte Periode »d dw . em€D von dem optischen > Sehribeniedm . dj » » 

«nSienalpegel fur eine vorbesommte Per.ode aurrecn » w« AusfQhrungsbeispiel beschneben wurde. Rg.4 
Srwobel eine derartige Weflenform «d» : sehen m e««n ^gg^fl^ ^ die Konfiguranor i emer 
den anderen Teilen der Schefte emscWieBhch der Da- enmau em eme ^ gcheibe gemaB 

JnauSichnungsbereiche ^J"^S£^- Ausflirungsbeispiel na^ der vorliegen- 

lung eines VerbindungspunktesCTzwis^enemer b«g Erfindung zeigt Unter B^^^! a lf^ ^ e 
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halbdurchlassigen Spiegel, 104 bezeichnet eine Objek- 
tivlinse, 105 bezeichnet einen Photodetektor, 106 be- 
zeichnet ein Betatigungsglied, 107 bezeichnet einen op- 
tischen Kopf, 108 bezeichnet einen Differenzsignalde- 
tektor, 109 bezeichnet eine Polaritatsumkehrschaltung, 5 
110 bezeichnet eine Spurnachfuhmngs-Steuervorrich- 
tung, 111 bezeichnet einen Summierverstarker, 112 be- 
zeichnet eine. Summensignal-Wellenformungsschaltung, 

116 bezeichnet eine Querrichtungs-Steuervorrichtung, 

1 17 bezeichnet einen Querrichtungsmotor, 1 18 bezeich- 10 
net einen Prozessor fur Aufzeichnungssignale, 119 be- 
zeichnet einen Laserdioden(LD)-Treiber und die Be- 
zugszahl 120 bezeichnet einen Treiber. Diese strukturel- 
len Elemente sind grundsatzlich identisch mit denen der 

in Fig. 18 illustrierten Antriebsvorrichtung fur eine opti- 15 
sche Scheibe. Daher sind diesen stmkturellen Eleraen- 
ten gleiche Bezugszahl en zugewiesen und ihre Beschrei- 
bung wird daher weggelassen. 

Es werden diejenigen strukturellen Elemente be- 
schrieben, welche gegenuber denen, die in Fig. 18 illu- 20 
striert sind, unterschiedlich sind Die Bezugszahl 1 be- 
zeichnet eine Differenzsignal-Wellenformungsschal- 
tung zum Binarisieren des Spurnachfuhrungs-Fehlersi- 
gnals in analoger WeDenform von dem Differenzsignal- 
detektor 108 in Obereinstimmung mit einem geeigneten 25 
SPgnalpegel, und zum Ausgeben der sich ergebenden 
binarisierten Differenzsignale. Die Bezugszahl 2 be- 
zeichnet einen Prozessor fur wiedergegebene Diffe- 
renzsignale zum Herausziehen des Identifikationssi- 
gnals a us dem binarisierten Differenzsignal, una die 30 
SpurnachfQhrungs-Polaritat zu bestimmen, und zum 
Liefern von Polaritatserfassungssignalen zu der Polari- 
tatssteuervorrichtung 8, einer Polaritatsinformationen- 
Wiedergabeschaitung 4, einer Adressenwiedergabe- 
schaltung 5 und einer Datenwiedergabeschaltung 6. Die 35 
Bezugszahl 8 bezeichnet eine Polaritatssteuervorrich- 
tung zum Empfang des Polaritatserfassungssignals von 
dem Prozessor 2 fur wiedergegebene Differenzsignale 
und eines Steuersignals von der Systemsteuervorrich- 
tung 8 und zum Liefem eines Polaritatseinstellsignals zu 40 
der Polaritatsumkehrschaltung 103 und eines Steuerhal- 
tesignais zu der Spumachfuhrungs-Steuervorrichtung 
110. 

Die Bezugszahl 3 bezeichnet den Prozessor fur wie- 
dergegebene SignaJe zum Wiedergeben eines Identifi- 45 
kationssignals, das Adressdaten und Polaritatsinforma- 
tionen enthalt, aus binarisierten Summensignalen, die 
erhalten wurden durch Anwenden einer Wellenform- 
verarbeitung an dem SummensignaL Die Bezugszahl 4 
bezeichnet die Polaritats infonnationen-Wiedergabe- 50 
schaltung zum Herausziehen von Polaritatsinformatio- 
nen; die die Spurnachfuhrungs-Polarit§.t eines Sektors 
anzeigen, aus dem IdentiflkationssignaL Die Bezugszahl 
5 bezeichnet die Adressenwiedergabeschaltung zum 
Wiedergeben von Sektoradressendaten aus dem Identi- 55 
fikationssignaL Die Bezugszahl 6 bezeichnet die Daten- 
wiedergabeschaltung zum Wiedergeben von Benutzer- 
daten, die in deu Datenaufzeichnungsbereichen auf der 
Scheibe aufgezeichnei sind Die wiedergegebenen Pola- 
ritatsinformationen und die Adressendaten werden zu 60 
der Systemsteuervorrichtung 7 geliefert und zur Steue- 
rung iiber den Abtast- und Haltezustand bei der Spur- 
nachfuhrungs-Steuerung und die SpurnachfQhrungs-Po- 
laritat verwendet 

Die Bezugszahl 7 bezeichnet die Systemsteuervor- 55 
richtung zum Empfang von Daten des Identifikationssi- 
gnals von dem Prozessor 2 fur wiedergegebene Diffe- 
renzsignale, der polarrtatsinformationen-Wiedergabe- 



3 967 Al 

26 

schaltung 4 und der Adressenwiedergabeschaltung 5, 
und zum Liefern von Steuersignalen zu der Polaritats- 
steuer-Vorrichtung 8, der Querrichtungs-Steuervorrich- 
tung 116, dem LD-Treiber und dem Prozessor 118 fur 
Aufzeichnungssignale. 

Der Vorgang vor und nach einem Verbindungspunkt 
zwischen einer Nutenspur und einer Stegspur einer op- 
tischen Scheibe wird beschrieben. 

Die Fig. 5A bis 5E zeigen den Vorgang und das Ver- 
fahren zur Anwendung einer Spurnachfuhrung bei einer 
Scheibe mit SS-IVG-Format, die in den Fig. 2 und 3 
illustriert ist Fig. 5A zeigt die Anordnung von Nuten G 
und vorformatierten Identifikationssignalen ID. Der 
vordere Teil FP eines Identifikationssignalbereichs IDF 
in einer Nut G wird urn im wesentlichen eines halbe 
SpurteDung radial nach auflen mit Bezug auf die Mitte 
einer Nut G verschoben, und der hintere Tefl RP wird 
urn im wesentlichen eine halbe SpurteDung radial nach 
innen mh Bezug auf die Mitte der Nut G verschoben. 
Somit wird fur den eine Spiral e abtastenden Lichtpunkt 
die Reihenfolge der Richtungen der Verschiebung der 
Identifikationssignale ID an einem Verbindungspunkt 
CP umgekehrt Das heifit, wenn der Lichtpunkt bei- 
spielsweise eine Nutenspur G abtastet, dann ist die 
Richtung der Verschiebung der Identifikationssignale 
ID zuerst radial nach auBen, und clann radial nach4nnen. 
Wenn der Lichtpunkt einen VerDindungspunkt CP 
kreuzi. und eine Stegspur L abzutasten beginnt, ist die 
Richtung der Verschiebung der Identifikationssignale 
ID zuerst radial nach innen, und dann radial nach auBen, 
wie aus Fig. 5A ersichtiich ist 

Die Fig. 5A bis 5E zeigen die Arbeitsweise eines 
Spurnachfuhrungs-Systems und eines Identifikationssi- 
gnal-Erfassungssystems, wenn ein Lichtpunkt durch ei- 
nen vorformatierten Identifikationssignalbereich eines 
Steg/Nuten-Umschaltungssektors und andere, gewohn- 
liche Sektoren hindurchgeht, und eines Steg/Nuten- 
Umschaltmechanismus, Fig.5A illustriert schematisch 
die Anordnung des Identifikationssignals ID und eines 
Lichtpunkts BS auf einer Scbeibenoberflache, Fig. 5B 
zeigt ein Spiirnachf uhrungs-Fehlersignal TES, Fig. 5C 
zeigt die Zustand SSV einer Spurnachfuhrungs-Servo- 
system-Steuer6pera|ion, Fig. 5D zeigt ein Identifika- 
tionssignal-Erfassungsfenstersignal WIN, und Fig.SE 
zeigt ausgelesene Daten RDT eines vorformatierten 
Identifikationssignals, das SpurnacMuhrungs-Polaritats- 
informationen enthalt POL(G) stellt L/G-Polaritatsin- 
formationen dar, die eine Nut anzeigen, und POL(L) 
stellt L/G-Polaritatsdaten dar, die einen Steg anzeigen. 

Zur Beschreibung des Verhaltens eines Spurnachfuh- 
rungs-Fehlersignals TES, v/enn ein lichtstrahlpunkt BS 
durch einen Identifikationssignalbereich IDF hindurch- 
geht, wird beispielsweise eiu Lichtstrahlpunkt BS, wel- 
cher einer Nutenspur nachgefuhrt wird, betrachtet 
Fig.SB zeigt das Spurnachfuhrungs-Fehlersignal TES 
oder Differenzsignal eines Gegentakt-Spuraachfub- 
rungs-Sensors, das erhalten wird, wenn der Lichtstrahl 
einer Datenaufzeichniingsspur nachgefuhrt wird. 

Wahrend ein Lichtpunkt durch den Identifikationssi- 
gnalbereich IDF eines gewohrJichen Nutensektors hin- 
durchgeht, ist der vordere Teil F? des Identifikationssi- 
gnalbereichs IDF radial nach auswarts verschoben, und 
ein Spurnachfuhrungs-Fehlersignal TES zeigt an, daB 
der Lichtpunkt BS urn im wesentlichen eine halbe Spur- 
teilung gegenuber der Mitte einer Nut G radial nach 
innen verschoben ist, dLh. zeigt an, daB die maximale 
Verschiebung erhalten ist Da der hintere Teil RP des 
Identifikationssignalbereichs IDF radial nach innen ver- 
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schoben ist, zeigt ein Spumchf^rwFdtojg^ entspr echend dem vorderen Teil FP und dem hinteren 

TES an, dafl der Lichtpunkt BS Teil RP des Identifikationssignalbereichs IDF kann.be- 

halbe Spuneilung gegenuberto M»«e der Nut o ra^ ^ ^ nachgefuhrte S ektor sich in einer 

nach auBen verschoben ist, d. h. Richtung s Stegspur L oder in einer Nutenspur G befindet 

maleVerschiebungmderentgegengesetztenRichtung 5 a j^^^ ^ ein Spumachfuhrungs-Se^osy- 

erhaltenist rwtand. dafl das stemsoausgebfldet,dafieseinesolchei^prechcharak- 

Auf diese Weisc kann aus to™.™^ teristik besitzt) d aB das System nicht auf die kurze Lan- 

Sp^rnachf^rungs-Feblersignal Jg^^Se- ge ehes Identifikationssignalbereichs IDF anspncht 
dergabe von Daten in einem ^^^fp^es ,o Selbst wenn ein SpurnachfChrungs-Fehlersignal TES 

reich IDF anzeigt, daB P^^f^Sung wahrend der NachfGhrung des ^tirik^igna^ 

Identifikationssignalbereichs IDF die SP^ ac ^ u g^ ^ wird ^ BS im 

radial nach innen abgewichen ist ^daB nv dem hmtt ^ n enthmg der Sehenkante der vor- 

renTeURPdieS P uma<±fu^gi^ fonnatierte n Veniefungen nachgeffihrt (oder welcher 

gewtoenist.bestimmtwerdeivdaB to bei j^tt ^ den identifika- 
nungsbereich DRF in ^em Aufeeichn^^or ^ .5 JJgJ*^, ^^en hat). Alternatry kann 

nach diesem IdentinkationssignaTbereich IDF in emer oo |^ M ethode, um das Spumachruhrungs- 

Nutenspur G ist Ein derarUges Verhalten ernes i Sp ur * 9 unerwQnschten Storung abzu- 

S&ngs-FehleisigndsTESindem ^^\l** c M^&*M^\ abgetastet 

gnalbereich IDF wird allgemein in jedem Nutenspur n ^ unmi £ dbar bevor der lichtpunkt den Idenufi- 

sektorgesehen. . ^ derung kationssignalbcreich IDF abtastet, und gehalten wer- 

Als nachstes ist die Beschreibung auf _eme Andemig k und deV Lichtpunkt geht durch den Idenafakdonssi- 

des SpuniacbfOhru^gs-Fehlersignab TES * «^ gSbereichlDFarfgrundvonTragheitlundurch .wobei 

GrenzeCPfurdenObergang voneuier Nirt««^0» & purnach fuhrungs-Steuerung durchgefuhrt wird. 

einer Stegspur L gerichtet In einem M^™**"*^ F 5C zeigt einen derartigen Vorgang. ' ' 
gnalbereich IDF ernes Stegsekton in to v^dereTed * ** tot ^ tioMsi p Mldatell wie,S^toradressen.wer- 

g> radial nach innen verschoben und ™ den ausge lesen durch Anwendung eines Sektorsyncbro- 

RP ist radial nach auBen verschoben. .Son* ; *ml J* l bB ^ sdntBa mittels ernes Identif^aonssigiial-Er- 

^uniachfuhmngs-FeUersignal « j£*3oiISS SngTStersignals IDG. wie in Fzg.SD gezexgt auf 

daB in dem vorderen Teil FP des Itoitifikationssig^ « * ersch einenden Wentifikationssignale, und 

bereichs IDF ein Lichtpunkt BSumim wesentkchen 30 •J*g I g££ wnhnmg e iner Wiedersynchromsation fur 

eteSb. Spurteilung ^J^£££$g£& $d£ £ktof 5£c5 Einfugen von Daten (POU *g 

Mine einer Nut G, d. h. um eine halbe Spurteilung ramai j pumachffihrungs-Polantat m em 

nach innen gegenQber der Mitte eines Steges L verscho- «5gra P S teg/Nuten-Umschal- 

Enisfe^ SnglSerSf erfolgen. Durch 'Verwendung ernes 

wel^esaiizeigt.daBmjtonh^ter^ 35 ign^Erfassungsfenstersignals IDG to 

tionssignalbereichs IDF em Lichtpunkt BS «b«« £ Sektorsvncn V 0 nisationsscbutz zur Emblendung ei- 

sendichen eine halbe Spurteilung ^ den ^rvgnah ..TES und. durch 

genflber der Mitte einer Nut G verschoben ist, wird n ^ FebJerpolaritat vorbeschneben 

^fvorstehend beschrieben is, ^™£>% • Slme itSuTto 

n^chffihrungs-FehlersignalTES wllirend der Wiederga- ^ $ e Zu verlassigkeit der Spurnach- 

S'voSe^meinemldentifikatogr^be^^^^^^^^ e W t^sSoStsu«nschaltung und to SpurnacM^- 

anzeigt, daB in. dem vorde«n d^en^a ^™f olarititS einsteUung bei der SS-L/G-Aufzeich- 

tionssignalbereichs IDF die SpuraachfQhrung , r 5 ^ erbessertwer den. 

nach auBen verschoben Bt und daB in demj ^ « ^ ^ ^ Beschreibung auf das Sign^vembei- 

RP die Spurnacbiuhrung radial nach mnen ver^oben 1 Durchfuhrung des vorbeschnebe- 

g Jestimmt werden, daB der Datenaufae.chnungsbe- WgJ™ der e5n es Steg^uten-Spur- 

rrich DRF des Aufzeichnungssektors RS nach diesem °en ^en mittek der Schaltungsblocke m 

denmg ernes Spurnachf^ngs-FeUe^^ (ih, ob « ^ Die Flg . 7 A bis 71 zeigen Aimenmgen von Sign^ 

das Spuniachfuhrungs-Fehlersignal TES zuerst erne gn * Aufzeichnungsspur nachgefahrt ^ wrd 

Verschiebung nach innen anzeigt imd dann em. Ver kd. wanr ^^ng d er Identifikationssignale 

scUebung radial na^^^ 3 •£ sSSbenoberflache. Ein den_D«erenzsignalde- 

bung radial nach auBen und dann erne Ve " < ^ eb " n f J A 108 bD dender Differenzverstirker bestimmt die 

tJil nach innen) umgekehrt mit Bezug ; ad !to Aj « ^^^^ ^ Ausgangssignalen von dem 

fangsende jedes der Spursektorea welche ba 1 dahin "^tetdlten Photodetektor 105 und gibt die Differed 

nTchgefuhrJ wurden. Das ^^SSStSS- S eS ^ D £eSsignal DFS aus. das far das Gegentakt- 

gnal TES, welches auf diese Weise erh * tcn .*^™. Sournachnlhrungs-Servosystemzu verwenden .vl . 

fend ein Lichtpunkt BS durch einen Wenuf&ano^s.. D™DWerenzsignal DFS wird durch die Differenzsi- 

ialbereich IDF hindurchgeht. wird ) durch diese^Um- «s ^°E2S£tang 1 

wandlungsvorrichtungen nut ^"^^J^g | aB Vorvertiefungen in einem Identulkattonssignalbe- 

Rth binarisiert. die /^ h .«SSSfflS5e^?S5 reich IDF um eine halbe Spurteilung nach rechts und 
Fig. 5B illustriert sind, um bmansierte Signale zu ernaj 
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nach links mh Bezug auf die Uchtstrahl-Abtastrichtung Lange eines Identifikationssignalbereichs, um einen be- 

verschoben sind, sind zwei Komparatoren laund lbmit stimmten Rand zuzulassen, der einer Variation in der 

einem Schwellenwert Lth und einem Schwellenwert Rth Lineargeschwindigkeit der optischen Scheibe Rechnung 

vorgesehen, und ein binarisiertes LO-Signal, das eine tragt 

Verschiebung nach links (radial nach innen) der Licht- 5 Mit Bezug auf ein Identifikationssignal fur einen Nu- 

strahl-Spurnachfuhrung mit Bezug auf die Nachfuh- tensektor wird ein Impulszug des LO-Signals zuerst zu- 

rungsrichtung anzeigt, und ein binarisiertes RO-Signal, mindest fur die Dauer der Periode tl fortgesetzt, und 

das eine Verschiebung nach rechts (radial nach auBen) dann wird ein Impulszug des RO-Signals fur zumindest 

anzeigt, wie in den Fig. 7C und 7D gezeigt ist, werden die Dauer der Periode tl fortgesetzt Es wird nun ange- 
erzeugt Wenn der Pegel des Differenzsignals DFS nicht 10 nommen, daB der vordere Teil FP und der hintere Teil 

geringer als Lth ist, wird das LO-Signal hoch eingestellt RP eines Identifikationssignalbereichs IDF korrekt er- 

Wenn der Pegel des Differenzsignals DFS nicht mehr kannt werden. Dann ist, wenn das Rl-Signal von Niedrig 

als Lth ist, wird das LO-Signal Niedrig gemacht Wenn auf Hoch ansteigt, das Ll-Signal hoch. Wenn das 

der Pegel des Differenzsignals DFS nicht weniger als Ll-Signal von Niedrig auf Hoch ansteigt, ist das Rl-Sig- 

Rth ist, wird das RO-Signal Hoch gemacht. Wenn der 15 nal noch niedrig. 

Pegel des Differenzsignals DFS nicht mehr als der Rth- Das Ll-Signal wird an der ansteigenden Kante des 

Pegel ist, wird das RO-Signal Niedrig gemacht Die Fig. Rl -Signals verriegelt, um ein GP-Signal zu erzeugen, 

7C und 7D zeigen das L0- bzw. RO-SignaL Die Werte wie in Fig. 7G gezeigt ist, und das Rl-Signal wird an der 

von Lth und Rth werden beispielsweise auf den Pegel ansteigenden Kante des Ll-Signals verriegelt, um ein 

des Differenzsignals DFS eingestellt, das erzeugt wird, 20 LP-Signal zu erzeugen, wie in FIg.7H gezeigt ist Mit 

wenn die Spurnachfuhrungs-Abweichung gleich einem Bezug auf ein Identifikationssignal fur einen Nutensek- 

Viertel einer Spurteilung ist Wenn die eingesteUten tor ist, wenn sowohl der vordere Teil FP und der hintere 

Werte zu klein sind, kann eine fehlerhafte Erfassung Tefl RP eines Identifikationssignalbereichs IDF korrekt 

eines Steg/Nuten-Spuren-Verbindungspunktes CP auf- erkannt werden, das GP-Signal hoch, wahrend das LP- 

treten, wenn eine Spuraachfuhrung aufgrund der Std- 25 Signal niedrig ist * 

rung abweicht Wenn die eingesteUten Werte zu groB Auf der anderen Seite wird mij Bezug auf ein Identifi- 

sind, konnte die Verschiebung eines Identifikarionssi- kanonssignal fur einen Stegsektor ein Impulszug des 

gnals ubersehen werden aufgrund einer Veranderung RO-Signals zumindest fur die Dauer der Periode tl fort- 

des Reflexionsindexes die durch Staub oder dergieichen gesetzt, und dann wird ein Impulszug des LO-Signals fur 

auf der Scheibe bewirkt wird. A us diesem Grund kon- 30 zumindest die Dauer der Periode tl fortgesetzt Wenn 

nen die Schwellenwerte beispielsweise auf einen ange- der vordere Tefl FP und der hintere Teil RP eines Identi- 

messenen Wert zwischen diesen eingestellt werden. Es fikationssignalbereich IDF korrekt erkannt werden, ist 

kann in der Mitte der Amplitude eines Identifikationssi- somit, wenn das Ll-Signal von Niedrig nach Hoch an- 

gnals sein, wie in Fig. 7B gezeigt ist steigt, das Rl-Signal bereits hoch, und wenn das Rl-Sig- 

Die binarisierten Differenzsignale werden durch den 35 nal von Niedrig nach Hoch ansteigt, ist das Ll-Signal 

Prozessor 2 fur wiedergegebene Signale digitalisiert, noch Niedrig. Mit Bezug auf ein Identifikationssignal fur 

welcher ein Polaritatsunterscheidungssignal (GP, LP) einen Stegsektor ist daher, wenn sowohl der vordere 

ausgibt, das anzeigt, ob der nachgefuhrte Sektor ein Teil FP als auch der hintere Tefl RP eines Identifika- 

Stegsektor oder ein Nutensektor ist Der Prozessor 2 tionssignalbereichs IDF erkannt werden, das LP-Signal 

fur wiedergegebene Signale erzeugt auch ein Erf as- 40 Hoch, wahrend das GP-Signal Niedrig ist Somit stelit 

sungstorsignal IDG 211m Schatzen eines Auftrittsinter- LP-Signal ein Stegpolaritats-ErfassungssignaJ dar, wei- 

valls fur ein IdentifikationssigiiaL Wie in Fig. 6 gezeigt ches Hoch ist, wenn der Sektor als ein Stegsektor nach- 

ist, weist der Prozessor 2 fur wiedergegebene Differenz- gefuhrt wird, Wahrjnd das GP-Signal ein Nutenpolari- 

signale eine Verzogerungsschaltung 2a, eine Bestim- tats-Erfassungssignal darstellt, welches Hoch ist, wenn 

mungsschaltung 2b und eine Erfassungstorschaltung 2c 45 der nachgefuhrte Sektor ein Nutensektor ist Eines von 

auf. diesen Spiirnachfuhrungs-Polaritatserfassungssignalen 

Da ein Identifikationssignal durch eine Vorvertie- ist Hoch in Abhangigkeit von einem Identifikationssi- 

fungs-Folge dargestellt ist, die durch von den Daten gnalfurjedenDatenaufzeichnungssekton 

modulierte intermittierende Nuten gebildet ist, sind die Bei Beendigung einer Periode entsprechend dem Da- 

beiden binarisierten Differenzsignale L0 und R0 eben- 50 tenaufzeichnungsteil DRF des Sektors RS, nachdem ei- 

falls durch das Datensignal moduhert Die Verzoge- nes von dem LP-Signal und dem GP-Signal ansteigt, 

rungsschaltung 2a iiberwacht jedes der beiden eingege- wird ein Identifikationssignal fur einen nachfolgenden 

benen binarisierten Differenzsignale L0 und RO und be- Sektor wiedergegeben. Die beiden Spurnadifuhrungs- 

stimmt, ob der Impulszug, welcher durch Wiedergabs. Polaritatserfassungssignale LP und GP werden unmit- 

der Vorvertiefungs-Folge erhalten ist, wenigstens eine 55 telbar vor dem Identifikationssignal fur den nachfolgen- 

vorbestimmte Periode tl lang anhalt Wenn der Impuls- den Sektor auf Niedrig zuriickgesetzt Dieser RGcksetz- 

zug wenigstens die vorbestimmte Periode tl lang ange- vorgang wird an einer ansteigenden Kante eines Identi- 

dauert hat, dann liefert die Verzogerungsschaltung 2a fikationsbereichserfassungs-Torsignals ausgefuhrt, das 

ein L-Erfassungssignal LI und ein R-Erfassungssignal in Fig, 71 durch IDG bezeichnet ist Das IDG-Signal 

Rl, wie in den Fig. 7E und 7F gezeigt ist Die Signale LI 60 dient zur Schatzung der Zeit nach Erfassung des Ideati- 

und Rl haben eine Impulsbreite t3, so daB diese Signale fikationssignalsin einem Sektor bis zu einem Identifika- 

zumindest solange Hoch sind, bis der Lichtpunkt durch uonssignal in einem nachfolgenden Sektor. Es wird auf 

den Identifikationssignalbereich hindurchgegangen ist Niedrig zuriickgesetzt, wenn das Polaritatserfassungssi- 

Die Impulsbreite tl sollte so eingestellt werden, daB sie gnal GP oder LP auf Hoch geht, und es geht auf Hoch 

so lang wie moglich ist, um von Storungen unterschie- 65 unmittelbar vor dem Auftreten des Identifikationssi- 

den werden zu kSnnen wie solchen, die durch einen gnals in dem nachsten Sektor, d. h. nach Verstreichen 

Def ekt auf dem Medium und dergieichen bewirkt wer- der Zeit t5. Wahrend der Spuraachfuhrung, die mit der 

den. Die Impulsbreite tl sollte jedoch kurzer sein als die Anwendung der normalen Sektorsynchronisierung und 
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31 . , ^.^ohopfflhrt nachfuhrungs-Polaritat so eingestellt werden, daB sie 

mit gelesenen Identifikationssignalen J^JJJJQ eine fur em e Nut ist Wenn das Polariatserfassungssi- 

wird, erscheint em IdendftoMB^ i e Funk- gnal LP Hoch ist. kann die Spumachfuhnmgs-Polanm 

IDG-Signal Hoch ist, so daB d" IDG-Signal die Hu* g* werd iz& sie eine ^ emen Steg ist Es 

tioneinesTorschatzungssignalshatzumE^eraenvon Jed^g von e inem Standpunkt der Gerate- 

Rauschen in dem Differer^sigM das ™J 5 aus, wenn ein Standardzustand emgestettt 

wahrend das IDG-Signal Niedng ist, und zum Heraus ^JftSL ^ betrachtet en Beispiel wird der Stan- 

ziehen von Identifikationssignalen. Ufihrun dardzustand so eingestellt. daB er ^5_ Nu ^P°S 

Auf diese Weise kann wahrend der Spu^chfuteung SpumachfQhnings-PolantatsejnstellsigBal 

aufderGrundlageaUeindesD^erenz.gnak^ j£W* a £ ^ ^ ^ MdpefOtoW.and- 

senheit der Identifikationssigpale und ^JgJ'^g 10 Spumachfuhnmgs-PolaritatseinstellsigMl LGSET 
VeKdifebuBgderIdenti^~n«^ e^J«^ ^ iedri g ist, wird eine Nut nachgefOhrtWeimjedochein 
undgemaBderRichtungderVerschiebwgundderKei « S£ identifikauonssignalbereich ist, 

filge der Richtungen der V^jtaggjg* ^HO^D-Signal zu der Spurnachi^rungs-S^u- 

kauonssignalekannerfaBtwerder^obder nac^e^ne 0 ubertrageD> ^ die Spumachfuh- 

Sektor ein Stegsektor Oder einNute^ektorijGem^ t5 £^ ^ gvorQber gehend aiizuhalten. 

diesem Verfahren ist es moguch. fur jedenSetrtor zu rucg » Zustande dieser Spurnachfuh- 

bestimmen, ob ein Verbhdungspunto . C > *™chen £ JgS^S, enthaltend die Stegnachfuhrung. Nu- 

ner Stegspur und einer Nuten^ur tenfachfuhrung and ein Spurnachfuhrungs-Anhalten 

diese Weise kann one zuverlassige Erfassung aes cr d ^ hdiedreiPegelem eseiraetoen Signals, 
bindiincsounkteserreicht werden. . . 

Wenn die Synchronisation eines ^nufikationss^ Aus fuhrungsbeispiel 
gnals,dh.dieSektorsyn<±ronisationverIorengBtto 

Identifikatioiisbereichserfassungs-Torsigj^ Ausfuhrungsbeispiel der vorbegenden 
so daB, wenn l^^m^jm den Erf . ^ ^ Bezug die Zeich- 
Signalen enthalten sind, die Zeit de ^"^Xo^. 25 nunge nbeschrieben. • ^ J ♦ . . 
gnale erfaBt werden kann, und die S* 101 ^^* • pL 9 fet e in Blockschaltbild, das eui anderes Beispiel 
don kann schnell bergestellt werden, wie aus der obigen fi ^ 9 Konf ^ nmdoB des Pro zessors 2,fur wiedergege- 
Beschreibung ersichuich ist. nifferenzsi- bene Differenzsignale zeigt Die Signale sind, wahrend 
Da ein Identifikationssignal aus einem P^renzsi A ufzeichnungsspur nachgefuhrj wird, iden&sch mit 
gnal erfaBt wird. erscheint ein Signal mit ««« ^ 30 d ^Sden^7Abis7imustriertsind DieS,gna- 
ggel nicht in dem Differeijzsignal nach euiem Sp£ f^J^ Ausg5n | e n vom zweigeteflten Photodetek- 
nachfuhrungs-Einzug, mit Ausnahme bei dem Tefl der le von D iff erenzsignalen sind iden- 
?denufikatilnssignale, ungeachtet dessen, JWam Sch^tdenmdenF.g.6und7Abfa7Igezeigten : Wie 
den Datenaufeeicbnungsbereichen ^ezei^et smd ^ s g ^ i ^ ist)We Lm diesem Ausfuhrungsb^^iel 
oder mcht Dies ergibtsich aus dem Uir^^daBem 35 JJ*^*^^ wiedergegebene Differenzsignale 
SpumachfQhrungs-Fehlersignal kaum erzeugt ^ J w r e ™ ocke auf> d h. eine Zahlschaltung 2d und erne 
warhend ein Spurnachfuhrungs-Servovorgang no^ Bestimmangsschaltung2e. . • ■ n 
Lgewendet wird. Somit besteht Vor ' B< ^Si Idenufflcationssignal durch erne Foge von 
teldaBemldentifikationssignalleichterfaBtwml yorveSefongen dargestellt ist. die aus mtemuttieren- 
Die Arbeitsweise der Polaritaasteuervornctomg 40 JJTf^^^ s ir !er Modulation durch Daten gebd- 
wW ^ als nachstes beschriebcn. R f .3A zef 4e gnn- den Nu«o| . binarisicrtcn Dif f er enzs.gnale 
duration der Polaritatssteuervorrichtung 8. Die Polan det ^ na v DjBaaal ^^ Mo am^ 
SeuervorrichtungShatdieFunkdonde.ltop^ ]lhS«^w^^dLt^^^^SS 
d^cl^evi^^^GV^lf,^^ g;^ m oduhertenVorveruefungs-Folge.Die^ 
eines Polaritatseinstellsignals LGSET. das ; erne Jpur « ^™ ^^^tjedesderbeidenemgegebenenbina- 
nachfuhrungs-Polaritat spezifiziert, zu der PolantiUs- J^ViffereBrfgMle L0 und R0 und bestiinmt, ob 
Sdcehrschaltung 109, und des Liefems emes Steuerhal ^^Sne vorb^ummte Anzahl von Impuken in- 
ttrignals HOLD, das- auf die Fortsetzung oder das Hal- yorbestimmten Periode t2 auftntt (t2 > 
ter^eTsteueruhg gerichtet ist, zu der SpuniachfOh- yorbestimmte Anzahl von Impulsen auf- 
Sngt-SteuervorrilhLig 110 .to Verbindung mit dem 50 g ^^ w ^ den das L-Erf assungssignal LI rmd das 
Sp^achfQnrungs-EIN/AUS-Vorgang, derm der Steu ^Sassungssignal Rl erzeugt Das LI- bzw das 
erfotee fur die Vorrichtung enthalten 1st. empfangtdie R ™d£bi eine Impulsbreite von t3, so daB diese 
PoStssteuervorrichtung 8 ein TS-Steuersiff^TSC g^jj™^ solan | e H och sind, bis dta > Sourv^- 
ebenfansvonderSystem«euervomchr^g7.D^hdie ^ o ^^^ e ^ 1DF beendet 
^b^*«eragn^bestotdieS«mB^ 55 folgu^ «» v ^ ^ de m zwehen Ausfuhrungs- 
r^mgs-Steuervorrichtung 110 eme Spuniachfohrungs- JtW« jj^^ ^ ^ ^ ta pds bre^ tl so 
Polaritat und den Steuervorgang. eineestellt daB sie so lang wie mdghch 1st, um yon mot- 
Fig. 8A zeigt einen Scbaltungsb ock der JoJn^J SSS miterschieden werden zu kdnnen wie ^ernem, 

den Polaritatserfassungssignale GP Jf _™ 60 chen bew irkt wird. Die Impulsbreite tl soUte jedocn 
Identirlkationsbereichserfassungs-Torsignals DG, vnA ^ ^ j^ge e ines Identifikationssignalbe- 

etaWd der Spumachfuhrmgs-Potota«^ »«J wSmxh ein bef dmmter Rand x^w".^ 

S jeden Zustand. Wenn ^££^2 weSer Ser Variation der lineargeschwmdigkeit der 
rekt erfaBt ist und eines der ^^"SKSSX- 65 optischen Sche5be Rechnvng ^ • u • ^inharte 
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te Anzahl von Impulsen jeweils in dem vorderen Teil FP 
und dem hinteren Teil RP des Identifikationssignalbe- 
reichs IDF enthalten, Ein Identifikationssignal kann un- 
ter der Bedingung erfaBt werden, daB zumindest eine 
vorbestimmte Anzahl von Impulsen innerhalb einer be- 
stimmten Periode eingegeben wird 

In dem in Fig. 9 illustrierten Prozessor 2 fur wieder- 
gegebene Differenzsignale wird das LO-Signal zu dem 
Aufwartseingang U eines ersten Aiif/Abwarts-Zahlers 
2da geliefert, und Taktimpulse CLK zum Zahlen der 
Bestimmungsperiode t2 werden an dem Abwartsein- 
gang D eingegeben, und ein Loschsignal CLR zum Ent- 
fernen von Storimpulsen wird zugefflhrt Insbesondere 
konnen Taktsignale mit einer niedrigen Frequenz als die 
Taktsignale CLK zum Zahlen der Bestimmungsperiode 
verwendet werden. In dem Auf/Abwarts-Zahler 2da 
werden, wenn ein Identifikationssignalbereich verfolgt 
wird, die Impulse des LO-Signals bis zu einer vorgegebe- 
nen Anzahl gezahlt und das LI -Signal wird HocL Das 
Ll-Signal bleibt Hoch wahrend der Periode t3. Nach 
dem Verstreichen der Periode t3 wird das LI -Signal 
durch ein t3-Zeitglied 2db zuruckgesetzt Das t3-Zeit- 
glied 2db loscht (setzt zuruck) den Auf/Abwarts-Zahler 
2d a, die Periode t3 nach dem Ll-Signal wird HocL 

Das RO-Signal wird zu dem Aufwartseingang U eines 
zweiten Auf/Abwarts-Zahlers 2dc geliefert, und Takt- 
impulse CLK zum Zahlen der Bestimmungsperiode t2 
werder. an dem Ab warts eingang D eingegeben, und ein 
Loschsignal CLR zum Entf ernen von Storimpulsen wird 
zugefuhrt Dieser Auf/Abwarts-Zahler 2dc wird durch 
ein t3-Zehglied 2dd zuruckgesetzt, und die Arbeitsweise 
des Auf/Abwarts-Zahlers 2dc und des t3-Zeitglieds 2dd 
sind identisch mh der des Auf/Abwarts-Zahlers 2da, 
welch em LO eingegeben wird, und des t3~ZeitgIieds 2db, 
Aber das R! -Signal wird anstefle des LI -Signals er- 
zeugt 

In der Bestimmungsschaltung 2e erfolgt eine Bestim- 
mung auf der Grundlage des LI- und des Rl -Signals zur 
Erzeugung der Polaritatserfassungssignale GP und LP 
in derselben Weise wie bei dem zweiten Ausfuhrungs- 
bcispieL Die Erkennung und Besthnmung eines Identifi- 
kationssignals fur einen Nutensektor oder einen Steg- 
sektor kann wie bei dem ersten Ausfuhrungsbeispiel 
durchgefuhrt werden. 

Viertes Ausfuhrungsbeispiel 

Ein anderes Ausfuhrungsbeispiel der vorliegenden 
Erfindung wird insbesondere mit Bezug auf die Zeich- 
nungen beschrieben. 

Fig. 10 zeigt eine and ere Blockkonfiguration des Dif- 
ferenzsignaldetektors 108, der Differenzsignal-Wellen- 
formungsschaltung 1 und des Prozessors 2 fur wieder- 
gegebene Differenzsignale. Die Fig. 11A bis 11K zeigen 
die Signale, wahrend eine Aufzeichnungsspur nachge- 
fuhrt wird. Fig. 1 1 A zeigt die Anordnung der Identiflka- 
tionssignale auf der Scheibenoberflache, Die Signale an 
den Ausgangen des zweigeteilten Photodetektors 105 
zu den binarisierten Differenzsignalen sind identisch mit 
den in Fig. 6 und den Fig. 7A bis 71 gezeigten. Wie in 
Fig. 10 gezcigt ist, weist der Prozessor 2 fur wiederge- 
gebene Differenzsignale vier Blocke auf, nimlich eine 
Korrekturschaltung 2f, eine Verzogerungsschaltung 2g,- 
eine Bestimmungsschaltung 2h und eine Erfassungstor- 
schaltung2L 

Da ein Identifikationssignal durch eine Folge von 
Vorvertiefungen dargesteOt ist, die aus intermittieren- 
den Nuten aufgrund einer Modulation durch Daten ge- 
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bildet ist, haben auch die beiden binarisierten Differenz- 
signale LO und R0 von der Differenzsignal- Wellenfor- 
mungsschaltung 1 die Wellenform der durch das Daten- 
signal modulierten Vorvertiefungs-Folge. Die Korrek- 
5 turschaltung 2f korrigiert die Vertiefungsfolgen- Wel- 
lenform unter Verwendung beispielsweise eines wieder- 
ausldsbaren monostabOen Multivibrators, so daB je- 
weils der vordere Tell FP und der hintere Teil RP des 
Identifikationssignals einen einzelnen fortdauernden 
io Impuls bildet, um hierdurch die Erfassung der Anwesen- 
heit oder Abwesenheit des vorderen Teils FP und des 
hinteren Teils RP des Identirikationssignalbereichs IDF 
aus den beiden eingegebenen binarisierten Differenzsi- 
gnalen zu ermoglichen. Das LO-Signal wird korrigiert, 
is um ein korrigiert es binarisiertes DifTerenzsignal L2 zu 
erzeugen, und das RO-Signal wird korrigiert, um ein kor- 
rigiertes binarisiertes Differenzsignal R2 zu erzeugen. 

Die Verzogerungsschaltung 2g uberwacht jedes der 
beiden eingegebenen binarisierten Differenzsignale LI 
20 und R2 und bestimmt, ob eine durch Wiedergabe der 
Vorvertiefungs-Folge erhaltene Impulsfolge Qber zu- 
mindest eine vorbestimmte Periode tl andauert. Wenn 
die Impulsfolge fur zumindest die Dauer der vorbe- 
stimmten Periode tl angedauert hat, werden ein L-Er- 
25 fassungssignal L3 und ein R-Erfassungssifenal R3 er- 
zeugt Das L3- bzw. das R3-SigAal -haben eine Impuls- 
breite t3, so daB diese Signale Hoch sind zumindest bis 
zur Beendigung der Spurnachfunrung in diesem Identi- 
flkationssignalbereich. 
30 Die Erkennung und Bestimmung eines Identifika- 
tionssignals fur einen Nutensektor oder einen Stegsek- 
tor kann wie bei dem zweiten Ausfuhrungsbeispiel 
durchgefuhrt werden. 

35 Funftes Ausfuhrungsbeispiel 

Ein anderes Ausfuhrungsbeispiel der vorliegenden 
Erfindung wird insbesondere mit Bezug auf die Zeich- 
nungeii beschrieben. 
40 Die Fig. 12A, 12B und 12E bis 1 2K zeigen ein Beispiel, 
bei welch em der Vorgacg an der Differenzsignal- Wel- 
lenformungsschaltung 1, der in Verbindung mit dem 
dritten^AusfQhrungs^eispiel beschrieben wurde, verein- 
facht wird durch Peschranken der Frequenzcharakteri- 
45 stik des Differenzsignaldetektors 108. Im allgemeinen ist 
der Frequenzbereich, in welchem ein Differenzsignal 
DIF innerhalb des Servosteuerbandes erfaBt werden 
kann, ausreichend fur das Spurriadifuhrungs-Steuersy- 
stem. Somit kann ein kostengunstiger Verstarker mit 
50 einer engen Bandbreite als ein Differenz-Qngangsver- 
starker zur Erfassung eines Differenzsignals verwendet 
werden. Ein Identifikationssignal ist in der Form einer 
Folge von Vertiefungen, die aus intermittierenden Nu- 
ten durch Modulation mit Daten gebildet ist Das Diffe- 
55 # renzsignal DIF ist in einer geglatteten Wellenform auf- 
*grund der TiefpaBfilterung, wie in Fig. 12B gezeigt ist 

Die Verarbeitung in dem Prozessor 2 fur wiedergege- 
bene Differenzsignale erfordert nicht die Korrektur- 
schaltung 2f, die beim vierten Ausfuhrungsbeispiel ver- 
60 wendet wird, und die zwei binarisierten Signale konnen 
in derselben Weise behandelt werden wie L2 und L3 in 
Fig. HEundFig.llG. 

Der nachfolgende ProzeB ist derseibe wie bei dem 
dritten AusfunrungsbeispieL 
65 Dieselben Schaltungkonfigurationen, die die spezifi- 
schen Eigenschaften der bandbegrenzten Filter wie in 
diesem Ausfuhrungsbeispiel gezeigt verwenden, konnen 
auf das zweite Ausfunrungsbeispiel angewendet wer- 
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den. 



Bei den vorstehend beschriebenen zweiten bis ftoften 
Ausfuhrungsbeispielen wurde eine 
ten. bei der eine Bestimmung erfolgt hinacntlicn aer 
SSen der Versetzung des Wentifika^sgnak s 
J£ der Reihenfolge der Richtungen vo* Jem Drffe 

^^^^^^ . 

SDurnachrahrungs-Sensor ausgegeben ™ru\ und das Er- 
b7n> KombSation mit dem Ergebn* der ausdem 
Differenzsignal erhaltenen Spurnachfuhrungs-Polan- is 
2££m - verwenden. D^h Verwen^g^- 
wohl der Polaritatsinformationen als auch des wgebms 
resdeVSpumachfuhnrngs^^ 
SderK 

nauere und zuverlassige Spurnachfuhrungs-Polantats- 20 
einstellung realisiert werden. 

Patentanspruche 

1. Optisches Scheibenmedium, das sowohl Nute* 25 
die rfngfonnig atif der Scheibe gebfldet and, und 
StegT?Jischen den Nuten als Datenaufzeich- 
SbeShe verwendet, und bei dem D = 
"ale durch eine lokalisierte optische konstante 
f^dSodereineAnderungineinerke^ 30 
chen Gestalt aufgrund der Anwendung ernes La- 
serstrahls aufgezeichnet werden, wobei die Auf- 
zeicSungsspu>envonNuten,diejewens einer Um- 
SSS Scheibenmediums entsprechen, und 
£ Seichnungsspuren von Sum ^ Jjwjfc 35 
einer Umdrehung des Scheibemnediums i entspre- 
chen, abwechselnd miteinander verbunden smd. urn 
etoe durcHgehende Aufzeichnungssp^ale zu bflden, 

,^e^r g Auf Z SntSu^n «™ S^^f* 40 
Anzahl von Aufzeichnungssektoren gleicher Lange 

eh^Identifikationssignalber eich enthaitend em 
Identir^tionssignal.dasAdr«5daten^er^gto- 

chen darstellt, an einem vorderen Ende jedes der 45 
Aufzeichnungssektoren vorgesehen und soposmo 
Sert ist, daB er in der radialen Richtung mit emem 
Identifikationssignalbereich eines angrenzenden 
Aufzeichnimgssektorsausgenchtetis^ 
der Identiftouomsignalbere^ so 
zeichnungssektoren der Nuten das Idenofikanons- 
s\P? entbalt. ein erster Teil des Ident^Uonss^ 
gnSbereichs urn einen vorbestnnmten Abstand m 
imer radialen Richtung gegenQber der Mitte der 
Sufund ein zweiter Teil des Identifikationssignal- 55 
bereichs urn denselben Abstand m der anderen ra- 
dialen Richtung gegenuber der Mitte der Nut ver- 
schoben sind, und • . , m . A f _ 
der Wentifikadonsagndbereichm jedem dCT 

zeichnungssektoren der Siege das Idennhkationssi- *> 

ZOp n u2he?Sbenmedium nach Anspruch l.da- 
durch gekennzeichnet, daB der Abstand, um wel- 
chen der erste Teil oder der zweite Ted des Identtfi- 
kationssignalbereichsmjedemderAufee!^^ es 
sektoren der Nuten in der radialen Richtung gegen- 
uber der Mitte der Nut verschoben and, un wesent- 
lichen der Halfte einer Aufzeichnungsspurenbreite 



entspricht. 

3 Optisches Scheibenmedium nach Anspruch l,ca- 
durch gekennzeichnet, dafi der erste Teil und der 
zweite Teil des Identifikationssignalbereichs in je- 
dem der Aufzeichnungssektoren der Nuten weiter- 
hin jeweils Spumachfuhrungs-Polantatsuifontia- 
tionen fur den Aufzeichnungssektor enthalten, zu 
welchem der erste Teil oder der zweite Teil dei 
Identifikationssignalbereichsgeheren. 
4. Antriebsvorrichtung fur eine optische Scheibe 
zum Aufzeichnen von Daten auf und Wiedergeben 
von Daten von einem optischen SAeibenmedium, 
das sowohl Nuten, die ringformig auf der Scheibe 
gebDdet sind, als auch Stege zwischen den Nuten 
als Datenaufzeichnungsbereiche verwendet, und 
bei dem Datensignale durch eine lokalisierte opti- 
sche konstante Veranderung oder eine Verande- 
rung in einer korperlichen Gestalt aufgrund der 
Anwendung eines Laserstrahls aufgezeichnet wer- 
den, wobei die Aufzeichnungsspuren von Nuten, 
die jeweils einer Umdrehung des Scheibenmediums 
entsprechen, und die Aufzeichnungsspuren von 
Stegen, die jeweils einer Umdrehung des Scheiben- 
mediums entsprechen, abwechselnd miteinander 
verbunden sind, urn eine kontinuierlicrfe Aufzeich- 
nungsspirale zu bilden, dadurtfi gekennzeiehnet, 

daB '• , ... 

jede der Aufzeichnungsspuren erne geradzahuge 
Anzahl von Aufzeichnungssektoren gleicher Lange 

aufweist, * , 

eb Identifikationssignalbereich, der em Idenofika- 
nonssignal, welches Adressdaten oder dergleichen 
darstellt, enthalt, an einem vorderen Ende jedes der 
Aufzeichnungssektoren vorgesehen und so posmo- 
niert ist, daB er in der radialenTUchtung mit emem 
Identifikationssignalbereich eines angrenzenden 
Aufzeichnungssektors ausgerichtet 1st, der Idennri- 
kationssignalbereich in jedem der Aufzeichnungs- 
sektoren der Nuten das Identifikauonssignal ent- 
halt, wobei ein erster Teil des Identifikadorasignal- 
bereichs urn einen vorbestunmten Abstand in einer 
radialer Richtung gegenflber der Mitte der Nut und 
ein zweiter Te3 des IdentifDcaticnssignalbereichs 
um denselben Abstand in der anderen radialen 
Richtung gegenuber der Mitte der Nut verschoben 

daB ein optischer Kopf mit wenigstens emem Oe- 
gentakt-Spurnachfuhrungs-Sensor vorgesehen 1st, 
daB ein Differenzsignaldetektor zum Erzeugen ei- 
nes Differenzsignals auf der Grundlage von S:gna- 
len von dem Spurnachfuhrungs-Sensor vorgesehen 

daB eine Differeiizsignal-WeUenformungsschal- 
tung zum Erzeugen bintrisierter Differenzsignale 
aus dem Differenzsignal vorgesehen ist, 
daB ein Prozessor fur wiedergegebene pinerenzsi- 
gnale zum Erzeugen eines Identifflcationssignal- 
Torsignals entsprechend dem Identifikationssignal- 
bereich aus den binarisierten Differenzsignalen 
vorgesehen ist, und 

daB. wenn Daten auf dem optischen Scheibenmedi- 
um aufgezeichnet und yon diesem wiedergegeben 
werden, die Zeit des Auftretens eines Aufzeicn- 
nungssektor-Idenufikationssignals erfaBt wird ent- 
sprechend der WeUenform des binarisierten Diffe- 
renzsignals und die Sektorsynchronisation auf der 
Grundlage dieser Zeit sichergesteUt wird. 
5 Antriebsvorrichtung fQr eine optische Scheibe 
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zum Aufzeichnen von Daten auf und Wiedergeben 
von Daten von einem optischen Scheibenmedium, 
welches sowohl Nuten, die ringformig auf der 
Scheibe gebildet sind, als audi Stege zwischen den 
Nuten als Datenaufzeichnungsbereiche verwendet, 5 
und bei welchem Datensignale durch eine lokali- 
sierte optische konstante Veranderung oder eine 
Veranderung der korperlichen GestaJt aufgrund 
der Anwendung eines Lasers trahls aufgezeichnet 
werden, wobei die Aufzeichnungsspuren von Nu- 10 
ten, die jeweils einer Umdrehung des Scheibenme- 
diums entsprechen, und die Aufzeichnungsspuren 
von Stegen, die jeweils einer Umdrehung des 
Scheibenraediums entsprechen, abwechselnd mit- 
einander verbunden sind, um eine kontinuierliche 15 
Aufzeichnungsspirale zu bflden, und wobei 
jede der Aufzeichnungssp uren eine ganzzahlige 
Anzahl von Aufzeichnungssektoren gleicher Lange 
aufweist, 

ein Identifikationssignalbereich, der eine Adressda- 20 
ten oder dergleichen darstellendes Identifikations- 
signal enthalt, an einem vorderen Ende jedes der 
Aufzeichnungssektoren vorgesehen und so positio- 
niert ist, daB er in der radialen Richtung mit einem 
Identifikationssignalbereich eines angrenzenden 2s 
Aufzeichnungssektors ausgerichtet ist, 
der Identifikationssignalbereich in jedem der Auf- 
zeichnungssektoren der Nuten ein Identifikations- 
signd enthalt, von dem ein erster Ten um einen 
vorbestimmten Abstand in einer radialen Richtung 30 
gegenuber der Mitte der Nut und ein zweiter Teil 
um denselben Abstanji in der anderen radialen 
Richtung gegemlber der Mitte der Nut verschoben 
sind, gekennzeichnet durch 

einen optischen Kopf mh wenigstens einem Ge- 35 

gentakt-SpumacMuhrungs-Sensor, 

einen Differenzsignaldetektor zum Erzeugen eines 

Differenzsignals auf der Grundlage von SignaJen 

von dem SpurnachfGhrungs-Sensor, 

eine Differenzsignal-Wellenformungsschaltung 40 

zum Erzeugen binarisierter Differenzsignale aus 

dem Differenzsignal, 

einen Prozessor fQr wiedergegebene Differenzsi- 
gnale zum Bestimmen aufgrund der binarisierten 
Differenzsignale, ob der Aufzeichnungssektor in ei- 45 
nem Steg oder in einer Nut ist, und zum liefern 
eines Polaritatserfassungssignals, und 
eine Polaritatssteuervorrichtung zum EinsteUen ei- 
ner Spurnachfuhrungs-Servopolaritat durch Ver- 
wendung des Polaritatserfassungssignals, 50 
worm, wenn Daten auf dem optischen Scheibenme- 
dium aufgezeichnet oder von diesem wiedergege- 
ben werden, eine Bestimmung wahrend der Wie- 
dergabe des ersten Teils und des zweiten Teils ei- 
nes Identifikationssignalbereichs in jedem der Auf- 55 
zeichnungssektoren erfolgt, ob der Aufzeichnungs- 
sektor ein Stegsektor oder ein Nutensektor ist, ent- 
sprechend der radialen Verschiebungsrichtungen, 
die durch die bharisierten Differenzsignale darge- 
stellt sind, und die Reihenfolge der Verschiebungs- 60 
richtungen, und 

eine SpurnachfQhrungs-Servopolaritat fur die 
Spurnachfuhrung eines Datenaufzeichnungsteils 
des Aufzeichnungssektors eingesteilt wird auf der 
Grundlage des Ergebnisses der Bestimmung. 65 
6. Antriebsvorrichtung fur eine optische Scheibe 
zum Aufzeichnen von Daten auf und. Wiedergeben 
von Daten von einem optischen Scheibenmedium, 
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welches sowohl Nuten, die ringformig auf der 
Scheibe gebildet sind, und Stege zwischen den Nu- 
ten als Datenaufzeichnungsbereiche verwendet, 
und bei welchem Datensignale durch eine lokali- 
sierte optische konstante Veranderung oder eine 
Veranderung in einer korperlichen GestaJt auf- 
grund der Anwendung eines Laserstrahls aufge- 
zeichnet werden, wobei die Aufzeichnungsspuren 
von Nuten, die jeweils einer Umdrehung des Schei- 
benmediums entsprechen, und die Aufzeichnungs- 
spuren von Stegen, die jeweils einer Umdrehung 
des Scheibenmediums entsprechen, abwechselnd 
miteinander verbunden sind, um eine kontinuierli- 
che Aufzeichnungsspirale zu bilden, und wobei 
jede der Aufzeichnungsspuren eine ganzzahlige 
Anzahl von Aufzeichnungssektoren gleicher Lange 
aufweist, 

ein Identifikationssignalbereich enthaltend ein 
Identifikationssignal, das Adressdaten oder derglei- 
chen darstellt, an einem vorderen Ende jedes der 
Aufzeichnungssektoren vorgesehen und so positio- 
niert ist, daB es in der radialen Richtung mit einem 
Identifikationssignalbereich eines angrenzenden 
Aufzeichnungssektors ausgerichtet ist, 
der Identifikationssignalbereich in jedem der Auf- 
zeichnungssektoren der Nuten das Identifikations- 
signal enthalt, wobei ein ersteif Teil des Identifika- 
tionssignalbereichs um einen vorbestimmten Ab- 
stand in einer radialen Richtung gegenuber der 
Mitte der Nut und ein zweiter Teil des Identifika- 
tionssignalbereichs um denselben Abstand in der 
anderen radialen Richtung gegenuber der Mitte 
der Nut verschoben sind, und der erste Teil und der 
zweite Teil des Identifikationssignalbereichs in je- 
dem der Aufzeichnungssektoren in den Nuten wei- 
terhin Spumachfu^irungs-Polaritatsdaten fur den 
Aufzeichnungssektor enthalten, zu welchem der er- 
ste Teil oder der zweite Teil des Identifikationssi- 
gnalbereichs gehoren, gekennzeichnet durch 
einen optischen Kopf mit wenigstens einem Ge- 
gentakt-Spurnachfunrungs-Sensor, einem Sum- 
mensignaldetektor zum Erzeugens eines S amine n- 
signals auf der Grundlage von Signalen von dem 
Spurnachfuhnmgs-Sensor, 

eine Summe^isignal-Wellenformungsschaltung zum 
Erzeugen binarisierter Summensignale aus dem 
Summensignal, 

einen Prozessor fur wiedergegebene Signale zum 
Erzeugen von Daten aus den- binarisierten Sum- 
mensignaien, und 

eine Polaritatssteuervorrichtung zum Einstellcn ei- 
ner Spurnachfulirungs-Servopolaritat, 
worin, wenn Daten auf dem optischen Scheibenme- 
dium aufgezeichnet und von diesem wiedergege- 
ben werden, eine Bestimmung erfolgt, ob jeder der 
Aufzeichnungssektoren ein Stegsektor oder ein 
Nutensektor ist entsprechend den in den wiederge- 
gebenen Daten von dem Identifikationssignalberei- 
chen der Aufzeichnungssektoren enthaltenen Spur- 
nachffflinmgs-Polaritatsuifonnationen, und eine 
Spuniachfunrungs-Servopolaritat fur die Spur- 
nachfuhrung eines Datenaufzeichnungsteils des 
Aufzeichnungssektors entsprechend den Polari- 
tatsinformationen eingesteilt wird. 
7. Antriebsvorrichtung fur eine optische Scheibe 
zum Aufzeichnen von Daten auf und Wiedergeben 
von Daten von einem optischen Scheibenmedium, 
welches sowohl Nuten, die ringformig auf der 
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Scheibe gebildet sind, und Stege z?«f chen ^°^" 
ten als Datenaufzeichnungsbereiche vemendet, 
und bei welchem Datensignale durch eine lokah- 
sierte optische konstante VerSnderung oder «ne 
Vcranderung in einer korperkchen Gesudt auf s 
grund der Anwendung eines Userstrahls au ge- 
Shnet werden, wobei dieA^Wg 
von Nuten, die jeweils einer Umdrehung des Schei- 
ienmiiums entsprechen, und die Aufze^hnungs- 
spuren von Stegen, die jeweils emex Umdrehung ,o 
des Scheibenmediums entsprechen, abwechselnd 
miteinander verbunden sind, urn eine durchgehen- 
de Aufzeichnungsspirale zu bilden, worm 
jede der Aufzeichnungsspuren eme ganzzahlige 
Anzahl von Aufzeichnungssektoren gleicber Lange » 

Jto W l£ntifikationssignalbereicb ^f^ d Jf r 
Identifikationssignal, welches Adressdaten ode 
dergleichen darstellt, an emem vorderen^ Ende : j ; 
des der Aufzeichnungssektoren vorgeseben und so jo 
Sitioniert ist, daB er m der radialen .^htjmg nut 
einem Identifikationssignalbere.ch eines ; benacb- 
barten Aufzeichiiungssektors ausgenchtet^ 
der Identifikationssignalbereich in jedern . der ^Auf- 
zeichnungssektoren der Nuten «n Wentu^a^ zs 
signal enihalt, wobei ein erster Ted des Identiffca- 
tionssignalbereichs urn einen vorbestumnten Ab- 
Sand S einer radialen Wp^gegenuber der 
Mine der Nut und ein zweiter Teil des Identifika- 
S£Xreichs um denselben Atoand mde 30 
anderen radialen Richtung gegenuber der Mme 
dlr Nut verschoben sind, und der erste Ted mid der 
zwehe Teil des Identifikationssignalbere ens in jc- 
dlmder Aufzeichnungssektoren in den ' Nuten wei- 
xerhin Spumachfuhnmgs-Polarita^onnationen 35 
fur den Aufzeichnungssektor enthalte* zu wd- 
cnem der erste TeH oder der zweite Teil des IdenU 
Sonssignalbereichs gehSren, gekennzeichnet 

Si optischen Kopf mit wenigstens einem G«- 40 

zenukt-Spurnachfuhrungs-Sensor, 

Snen Surnmensignaldetektor zum Erzeugen ernes 

Summensignals auf der Grundlage von Signalen 

von dera Spurnaohfuhrungs-Sensor, AC 

eme Summensignal-Wellenfonnungsschaltungzum 45 

Iraeugen binarisierter Summensignale aus dem 

SrSXSr for wiedergegebene Signale zum 
Wiedergeben von Daten aus dem boiansierten ^ 

SS^^^or^ 
Differenzsignals auf der Grundlage der Signale von 

zum Erzeugen binarisierter Signale aus dem Diffe- ss 

e£ Pressor fur wiedergegebene Differenzsi- 
g^ale zum Bestimmen, ob der Aufzoictaung^sektor 
in einer Nut oder in einem Steg 1st. auf de. Grund- 
L e der binarisierten Differenzsignale, und zum eo 
Ltef era eines Polaritatserf assungssignak, und 
eine Polaritatssteuervorricbtung : »m Ems gen e - 
ner Spuraachfuhrungs-Servopolantat durch Ver- 
wendungdesPolaritatserfassmgssignals, 
worii.wennDatenaufdemop^chenSch^benxne- « 

dium aufgezeichnet und von diesem wiedergege 
e^Verb^^ 



und einer Stegspur erf aflt wird auf der Grundlage 
der Wellenform des binarisierten Differenzsignals, 
und eine Spurnachfuhrungs-Servopolaritat fur die 
Spumachfuhrung eines Datenaufzeichnungsteils in 
dem Aufzeichnungssektor besdmmt wird, 
eine Bestimmung erfolgt, ob der Sektor ein Nuten- 
aufzeichnungssektor oder ein Stegaufzeichnungs- 
sektor ist gemaB den in den wiedergegebenen Da- 
ten von dem Identifikationssignalbereich von je- 
dern der Aufzeichnungssektoren enthaltenen Spur- 
nachfOhrungs-Polaritatsinformationen, und eme 
Spurnachfuhrungs-Servopolaritat fur einen Daten- 
aufzeichnungstea des Aufzeichnungssektors emge- 
stellt wird in Obereinstimmung sowobl mit der be- 
stimmten Spurnachfuhrungs-Servopolaritat als 
auch den wiedergegebenen Spumadifuhrungs-Po- 
laritatsinformationen. ... 
8 Verfahren zur Spumachfuhrung bei emer opti- 
schen Scheibe unter Verwendung eines optischen 
Kopfes mit einem Gegentalrt-Spumachfuhrungs- 
Sensor zum Aufzeichnen von Daten auf und Wie- 
dergeben von Daten von einem optischen Schei- 
benmedium, welches sowohl Nuten, die rmgformig 
auf der Scheibe gebildet sind, und Stege zwischen 
den Nuten als Datenaufzeichnungsbereiche ver- 
wendet, und bei welchem Signal* durch eine lokali- 
sierte optische konstante Veranderung oder eine 
Veranderung in einer kSrperlichen Gestalt auf- 
grund der Anwendung eines Laserstrahls aufge- 
zeichnet werden, wobei die Aufzeichnungsspuren 
von Nuten, die jeweils einer Umdrehung des Schei- 
benmediums entsprechen, und die Aufzeichnungs- 
spuren von Stegen, die jeweils einer Unodrehung 
des Scheibenmediums entsprechen, abwechseind 
miteinander verbunden sind, urn eine kontmuierh- 
che Aufzeichnungsspirale zubilden, worm 
jede der Aufzeichnungsspuren eine ganzzahlig A11- 
zahl von Aufzeichnungssektoren gleicher Lange 

if Wentifikationssignalbereich «4rftwd ein 
Identffikationssignal, welches AdreBdaten oder 
dergleichep darstellt, an einem vorderen Ende i je- 
des der Aufzeic^ungssektoren yorgesehen und w 
positioniert ist. daB er in der radialen .^htungmit 
einem Identifikationssignalbereich ernes angren- 
zenden Aufzeichnungssektors a^genchtetis^und 
der Identifikationssignalbereich m Jedem der Auf- 
zeichnungssektoren der Nuten das IdeBtifikations- 
Sal enWwobei ein<}r erster TeH des Identtfi- 
kationssigaalbereichs um einen vorbestmumen AD- 
sund in einer radialen Ri<=htung gegenflber der 
Mine der Nut und ein ^erTefl des Idenjffta- 
tionssignalbereichs um denselben Abstand m der 
andereTradialen Richtung gegenuber der Ntote 
der Nut verschoben sind, dadurch gekennzeichnet, 

Shdem die Spumachfuhrung entweder auf eine 
NutodereinenStegangewendetwurde, 
far den Fall, daB ein auf der Grundlage von Signa- 
len von dem Spiinachfuhrungs-Sensor erzeugtes 
Sfe?enzdgnal oder ein durch FUtern des Dufo- 
reSgnS in einem BandpaBfilter erhaltenes 
bandb^enztes Differenzsignal groBer 1st als em 
erster Jezifizierter Wert fur eine erste vorbe- 
Smmte Periode und dann geringer vt als em zwei- 
ter spezifizierter Wert fur eine zweite vorbesnmm- 
te Periode. eine Spurnachfuh^ng^ 
so eingesteUt wird, daB entweder die Nut oder der 
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Steg, welcbe(r) vorbestimmt ist, nachgefuhrt wird, 
fur den Fall, daB ein auf der Grundlage von Signa- 
len von dem Spurnachfuhnings-Sensor erzeugtes 
Differenzsignal oder ein durch Filtern des Diffe- 
renzsignals in einem BandpaBftlter erhaltenes 5 
bandbegrenztes Differenzsignal niedriger ist als ein 
zweiter spezifizierter Wert fur eine erste vorbe- 
stimmte Periode und dann groBer ist als ein erster 
spezifizierter Wert fur eine zweite vorbestimrnte 
Periode, eine Spurnachfuhrungs-Servopolaritat so 10 
eingestellt wird, daB die(der) andere von der Nut 
oder dem Steg nachgefuhrt wird. 
9. SpurnachfOhningsverfahren bei einer optischen 
Scheibe zum Aufzeichnen von Daten auf und Wie- 
dergeben von Daten von einem optischen Schei- 15 
benmedium, welches sowohl Nuten, die ringformig 
auf der Scheibe gebOdet sind, und Stege zwischen 
den Nuten als Datenaufzeichnungsbereiche ver- 
wendet und bei welchem Datensignale durch eine 
lokalisierte optische konstante Veranderung oder 20 
eine Veranderung in einer kdrperlichen Gestalt 
aufgrund der Anwendung eines Laserstrahls aufge- 
zeichnet werden, wobei die Aufzeichnungsspuren 
von Nuten, die jeweils einer Umdrehung des Schei- 
benmediums entsprechen, und die Aufzeichnungs- 25 
spur en von Stegen, die jeweils einer Umdrehung 
des Scheibenmediums entsprechen, abwechselnd 
miteinander verbunden sind, um eine kontinuierli- 
che Aufzeichnungsspirale zu bilden, worin 
jede der Aufzeichnungsspuren eine ganzzahlige 30 
Anzahl von Aufzeichnungssektoren gleicher Lange 
aufweist, 

ein Identifikationssignalbereich enthaltend ein 
Identifications signal, welches AdreBdaten oder 
dergleichen darstellt, an einem vorderen Ende je- 35 
des der Aufzeichnungssektoren vorgesehen und so 
positioniert ist, daB er in der radialen Richtung mit 
einem Identifikationssignalbereich eines angren- 
zenden Aufzeichnungssektors ausgerichtet ist, 
der Identifikationssignalbereich in jedem der Auf- 40 
zeichnungssektoren der Nuten ein Identiflkations- 
signal enthalt, wobei ein erster Teil des IdentiEka- 
tionssignalbereichs um einen vorbestimmten Ab- 
stand in einer radialen Richtung gegenuber der 
Mitte der Nut und ein zweiter Teil des Identifika- 45 
tionssignalbereichs um denselben Abstand in der 
anderen radialen Richtung gegenuber der. Mitte 
der Nut verschoben sind, und der erste und der 
zweite Teil des IdentifikationssignaJbereichs in je- 
dem der Aufzeichnungssektoren in den Nuten wei- 50 
terhln Spurnachfuhi ungs-Polaritatsinformationen 
fur den Aufzeichnungssektor enthalten, zu wel- 
chem der erste Teil oder der zweite Teil des Identi- 
fikationssignalbereichs gehoren, dadurch gekenn- 
zeichnet,dafi 55 
ein Spurnac^fuhrungs-Fehlersignal abgetastet und 
gehalten wird unmittelbar bevor ein Lichtpunkt 
den Identifikationssignalbereich des Aufzeich- 
nungssektors abtastet, die Spiimachfuhrungs- 
Steuerung angehalten wird, wahrend der Ucht- 60 
punkt den Identifikationssignalbereich abtastet, 
und eine Bestimmung erfolgt, ob der Sektor ein 
Nutenaufzeichnungssektor oder ein Stegaufzeich- 
nungssektor ist, auf der Grundlage zumindest der in 
den wiedergegebenen Daten von dem Identifika- 65 
tionssignalbereich enthaltenen Spurnachfuhrungs- 
Polaritatsinformationen, und 

eine SpurnacMuhrungs-Servopolaritat fur die 
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Spurnachfuhrung des Datenaufzeichnungsteils in 
dem Aufzeichnungssektor eingestellt wird entspre- 
chend dem Ergebnis der Bestimmung, und die 
Spurnachfuhrungs-Steuerung an dem Datenauf- 
zeichnungsteil wieder aufgenommen wird. 
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